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Generelles zur Steuerung des Mess-Systems

In einer Priifstandsumgebung steht das Messsystem mit einer Priifstandssteuerung in Verbindung.
Diese liefert Informationen wie z.B. den geladenen Typ (Priifvorschrift) oder den aktuellen Priifschritt.
Das Messsystem liefert Informationen wie z.B. das Bewertungsergebnis.

Die Kommunikation zwischen der Priifstandssteuerung und dem Messprogramm 7asAlyser wird durch
den Austausch von Text-Kommandos realisiert. Die Text-basierte Kommunikation hat drei
wesentliche Vorziige gegeniiber anderen Methoden wie z.B. einem bit-parallelen Interface:

Sicherheit: Da der Austausch von Kommandos und Antworten zwischen Messprogramm und
Priifstand direkt beobachtet und iiberwacht werden kann, konnen jegliche Protokollfehler sehr
einfach gefunden werden. Es entstehen keine Zweifel iiber die Reihenfolge von Kommandos,
und fehlende oder falsch verwendete Befehle werden sofort entdeckt.

Flexibilitit: Das Text-basierte Protokoll kann sehr einfach um neue Kommandos erweitert
werden. Auf Seiten des TasAlysers gibt es einen ,,Plug-In“-Mechanismus, mit dem
Spezialkommandos und Sonderldsungen realisiert werden konnen, die nicht fiir jedes Projekt
benodtigt werden. Wenn der Bedarf fiir ein neues Kommando entsteht, kann dieses hinzugefiigt
werden, ohne die bestehende und getestete Kommunikation zu beeinflussen.

Unabhéngigkeit von der Hardware: Das Protokoll ist unabhéngig von der zum Austausch
der Texte verwendeten Hardware-Verbindung. Dieser physische Austausch der Kommandos
geschieht iiblicherweise iiber das UDP-Netzwerk-Protokoll oder iiber eine serielle RS232-
Verbindung. Alternativ ist auch die Verwendung eines Profibus-Speicherbereichs moglich,
iiber den die Kommando-Texte und -Antworten ausgetauscht werden. Weitere Details dazu
stehen im Anhang ab Seite 32ff.

Grundsitzlich arbeitet der Messrechner als passives System, das nur auf Kommandos von der
Priifstandssteuerung antwortet, aber selbst keine Kommunikation initiiert. Die Priifstandssteuerung
muss daher nicht auf ,,asynchrone* Anfragen des Messrechners vorbereitet sein. Allerdings muss die
Priifstandssteuerung die Quittierung jedes von ihr gesendeten Kommandos korrekt verarbeiten.

Dieses Dokument beschreibt in seinem ersten Teil (ab Seite 4) den Standard-Kommandovorrat des
TasAlysers, der in jedem Projekt verfiigbar ist. Danach folgen (ab Seite 13) Beispiele und weitere
Erlauterungen. Der Standard-Kommandovorrat kann, wie oben erwéhnt, durch sogenannte Plug-Ins
erweitert werden. Die am haufigsten verwendeten Plug-Ins werden im zweiten Teil dieses Dokuments
beschrieben. Im Anhang finden sich Hinweise zur Realisierung der Kommunikation {iber UDP,
serielle Schnittstelle und Profibus/net.
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Prinzipieller Ablauf einer Priifung
Ein Priiflauf (d.h. die Priifung eines einzelnen Aggregats) hat immer folgenden Ablauf:

1. Beginn des Priiflaufs. Dies geschieht, indem die Steuerung den Namen des zu priifenden
Aggregate-Typs (die ,,Priifvorschrift) iibermittelt. Dieses Kommando heif3t ,,Insert*.

2. Priifzustidnde. Der Priiflauf ist in Priifschritte unterteilt. Ein Priifschritt kann z.B. eine
Drehzahlrampe sein. Jeder Priifschritt hat einen Namen, den ,,Priifzustand®. Innerhalb eines
Priiflaufs kénnen ein oder mehrere Priifzustdnde gepriift werden, Priifzustdnde kénnen
wiederholt oder iibersprungen werden. Der Priifschritt wird durch Ubermittlung des
Priifzustands-Namens eingeleitet (Kommando ,,Mode*) und endet mit Bekanntgabe des
ndchsten Priifzustandes oder der expliziten Beendigung des Priifzustandes.

3. Ende des Priiflaufs: dieser findet in zwei Schritten statt, die aber in einem Befehl
zusammengefasst sein konnen: Ende aller Priifschritte, und Ende des Priiflaufs. Nach ,,Ende
des Priiflaufs* speichert das Messsystem die Messergebnisse und Bewertungen und
ibermittelt diese ggf. an eine Ergebnisdatenbank. Das Ende des Priiflaufs wird durch das
»Remove“-Kommando angezeigt.

4. Abfrage der Bewertung: zu jedem Zeitpunkt kann der bisherige Stand der Bewertung
abgefragt werden (Kommando ,,Result®). Auch nach ,,Ende des Priiflaufs konnen noch alle
Ergebnisse des letzten Priiflaufs abgefragt werden.

Weitere Details stehen im Abschnitt ,,Beispiele® ab Seite 13. Siehe auch die Grafik auf Seite 16.

Protokoll der Kommunikation

Der TasAlyser empféangt Klartext-Kommandos und beantwortet diese mit Klartext-Meldungen. Ein
typisches Kommando besteht aus einem Schliisselwort, gefolgt von einem Doppelpunkt und Argu-
menten. Alle Kommandos werden quittiert, die Antwort auf die meisten Kommandos besteht aus einer
Zahl (d.h. Ziffer).

Beispiel: Das Kommando ,Measure: 1°startet die Messwertaufnahme. Es wird beantwortet mit
,On“, wenn die Messung gestartet werden konnte, und ,,Error®, wenn das Kommando gescheitert ist
(z.B. weil kein giiltiger Priifzustand angewéhlt ist). Nicht alle Kommandos haben Argumente; in
diesem Fall kann der Doppelpunkt weggelassen werden.

Zwischen dem Kommandowort und dem/den Argumenten diirfen beliebig viele Leerzeichen stehen.
Bei den Kommandos wird Grof3- und Kleinschreibung unterschieden, d.h. das Kommando
MEASURE: ON ist nicht identisch mit Measure: On.

Kommandozeilen, die nicht als giiltige Kommandos interpretiert werden konnen, werden mit ,,?*
quittiert. Korrekte Kommandos mit ungiiltigen Argumenten haben eigene Quittierungen, die in der
Kommando-Beschreibung aufgefiihrt ist.

Wird iiber eine serielle Schnittstelle kommuniziert, so sind die Kommandos im Klartext (gefolgt von
einem Zeilenende cr/1f) zu iibertragen. Die Antwort kommt ebenfalls im Klartext, also z.B. eine
Zeile ,,1¢, gefolgt von einem Zeilenende.

Die Ausfiihrung von Kommandos darf sich nicht iiberlappen. Die Priifstandssteuerung muss die
Quittierung eines Kommandos abwarten, bevor sie das néichste Kommando schickt.

Die Ausfiihrungszeit (und damit die Zeit bis zur Quittierung) fiir die meisten Kommandos betragt
deutlich unter %2 Sekunde. Nur die Kommandos Insert: und Remove: (siche Liste unten) konnen
bis zu einigen Sekunden brauchen, bis sie quittiert werden.
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Zeichencodierung

Die Kommandos und Antworten werden als 8 Bit Zeichen unter Verwendung der aktuell im Computer
eingestellten Codepage verarbeitet. Beispielsweise konnen auf einem System, das auf die
westeuropdische Codepage 1252 eingestellt ist, auch Umlaute verwendet werden, jedoch keine
griechischen Buchstaben.

Protokoll-Varianten

Dieses Dokument beschreibt das ,,Handshake-Standard““-Protokoll, das sich nur in einigen
Kommando-Quittierungen vom ,,Basis-Standard‘‘-Protokoll unterscheidet. Aus Griinden der
Kompeatibilitéit zu alten Priifstandssteuerungen ist im TasAlyser auch noch das ,,Dpm42“-Protokoll
verfligbar, welches aber nicht Gegenstand dieser Dokumentation ist. Das zu verwendende Protokoll
wird in den Decoder-Einstellungen (siehe Seite 17) ausgwéhlt.

Kommunikation uiiberwachen

Im Ausgabe-Fenster des Messprogramms konnen Sie die Nachrichten iiberwachen, die zwischen
Priifstandssteuerung und Messprogramm ausgetauscht werden. Das Ausgabefenster ist normalerweise
am unteren Rand des TasAlyser-Hauptfensters angedockt. Klicken Sie !

auf den Reiter Ausgabe, um es zu 6ffnen. Mit dem ,,Pin“ in der oberen ‘
rechten Ecke des ge6ffneten Fensters konnen sie verhindern, dass es
automatisch wieder eingefaltet wird (siche Abbildung unten).

T L
=] Ausgabe
| TasAlyser

In der Abteilung Kommunikation kénnen Sie den Austausch der
Kommandos verfolgen. Nachrichten vom Priifstand werden im Protokoll durch das Symbol —o
gekennzeichnet, die Antworten des Messprogramms durch o—.

Protokoll der Eommunikation mit dem Priifstand.
Feset:
1

Insert: DR400e VER Pin, mit dem das Fenster
1 offen gehalten wird

Mode: 3-Z1
1

TETET S

4 4 F M I(ommunl'lcatl'onfﬂ'lnterne NachrichtenK{'F‘rﬂflﬁufe;{'Parameter-Datenbankf-{'FEhlersuche;"'

Dauer der Ausfilhrung von Kommandos, Timing

Die Ausfiihrungsdauer der verschiedenen Kommandos hiangt von diversen Faktoren ab, die teilweise
vollig auBerhalb des TasAlysers liegen. Beispielsweise konnen Windows Netzwerkzugriffe,
Virenscanner oder RAID-Controller unvorhersagbare und unregelméfige Verzégerungen hervorrufen.
Auch Festplattenzugriffe konnen plétzlich verlangsamt sein, wenn Windows durch Energiesparmodi
die Speichermedien in den Ruhezustand versetzt hat, was wiederum die Ausfiihrungszeit bestimmter
Kommandos verlangert.

Daher sind die hier angegebenen typischen Ausfiihrungszeiten fiir Kommandos nur als Richtwerte zu
verstehen und kdnnen niemals garantiert werden. Die beste Herangehensweise ist, einen moglichst
langen Ausfiihrungs-Timeout zuzulassen, aber bei Eintreffen einer Antwort vom TasAlyser sofort zu
reagieren.

Typische Ausfithrungszeiten (fiir Details liber die Kommandos siehe die folgenden Abschnitte):

Discom Prifstandskommunikation 28.02.2024 Seite 4 von 36



e Der Start eines Priiflaufs (Insert :) kann innerhalb von 3 Sekunden erfolgt sein, kann aber
auch 10 Sekunden oder linger brauchen (beispielsweise wenn der Benutzer eine Anderung in
der Parameterdatenbank gemacht hat). Das Insert-Kommando sollte so frith wie mdglich im
Priifablauf geschickt werden, so dass moglichst viel Zeit fiir dessen Ausfithrung (vor Beginn
der eigentlichen Akustikpriifung) zur Verfiigung steht.

e Das Beenden des Priiflaufs (Remove : ) bendtigt ebenfalls in den meisten Féllen 3 Sekunden,
kann aber deutlich ldnger dauern (10 Sekunden), wenn beispielsweise der Festplattenzugriff
verlangsamt ist. Verwenden Sie zusitzlich das EndOfTest-Kommando, um den Zeitbedarf
fiir die Ausfithrung aufzuteilen.

e Eine Priifzustands-Anderung (Mode : ) dauert normalerweise ¥» Sekunde oder weniger. Auch
hier empfiehlt sich, das Mode-Kommando so frith wie moglich zu schicken. Es darf aber nicht
zu frith geschickt werden, damit nicht irrtiimlich eine Messung getriggert wird. (Beispiel:
wenn im Priifschritt eine Drehzahlrampe verwendet wird, die bei 300 UpM beginnt, so muss
sichergestellt sein, dass die Drehzahl nach Eintreffen des Mode-Kommandos unterhalb von
300 UpM bleibt, bis die tatsédchliche Messrampe beginnt.)

e FErgebnisabfragen (Result, Report), Informationsabfragen oder das Setzen von
Informationen (z.B. Seriennummer setzen) haben Antwortzeiten von unter 500 ms und werden
nur wenig durch externe Faktoren beeinflusst. Daher ist hier das Timing relativ stabil und
sicher.

Wie bereits oben erwéhnt ist die beste Strategie, zeitkritische Kommandos so frith wie méglich zu
schicken, um mehr Puffer fir einen Timeout zu haben.

Uberpriifen der Zeiten, Logbuch-Datei

Wie auf der vorigen Seite dargestellt, kann die Kommunikation im Ausgabefenster (Reiter
Kommunikation) iiberwacht werden. Durch einen Rechts-Klick im Ausgabefenster rufen Sie ein
Kontextmenii auf. Aktivieren Sie in diesem Menii den Befehl Zeitstempel hinzufiigen (Add time
stamps), um im Kommunikationsprotokoll Zeitmarken zu erhalten, anhand derer das Timing
iiberpriift werden kann.

Der Inhalt des Ausgabefensters wird zusétzlich in einer Logbuch-Datei gespeichert. Diese Datei
befindet sich im Ordner

C:\Discom\Measurement\MulitRot\ (ProjectName) \Locals\Logs\
Wenn die Logbuch-Datei eine bestimmte Grofle iiberschreitet, wird sie umbenannt, indem ein Datums-

Text dem Namen hinzugefiigt wird, und dann ein neues Logbuch begonnen. Daher ist die aktuell
verwendete Datei diejenige ohne eine Datums-Zeitangabe.

Wenn Sie Probleme mit der Kommunikation haben (nicht nur Timing, sondern beispielsweise auch
unerwartete Antworten), senden Sie uns bitte zusammen mit [hrem Fehlerbericht die Logbuch-Datei
zu, oder gleich den ganzen Logbuch-Ordner (komprimiert, natiirlich).
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Kommandovorrat des TasAlysers

Die folgenden Tabellen listen die Kommandos auf, die der TasAlyser in der Standardkonfiguration
interpretieren und ausfiihren kann, und die Antworten gemaf} dem ,,Handshake-Standard“-Protokoll.
Sofern sich diese von denen des ,,Basis-Standard*“-Protokolls unterscheiden, werden auch letztere
aufgefiihrt. Weitere Kommandos werden durch Plugins realisiert, die in folgenden Abschnitten

beschrieben sind.

Wird ein Kommando empfangen, das nicht interpretiert werden kann (auch nicht durch ein Plugin —
s.u.), antwortet der TasAlyser mit ,,?*.

Einige Befehle bediirfen genauerer Erlduterungen. Diese sind in der Tabelle mit (*) markiert und
werden im Anschluss an die Tabelle diskutiert.

Prufablauf

Kommando Argument Funktion Antwort
Insert: Name eines Typs bzw. Ladt die Daten fiir diesen Inserted bei Erfolg,
) einer Priifvorschrift Typ und aktiviert die Failed bei Misserfolg.
Optional: danach getrennt | betreffende Priifvorschrift. Mégliche Griinde:
durch ,|” eine Serien- Typ/Priifvorschrift unbekannt,
nummer. Beispiel: oder voriger Priiflauf noch
Insert: ABC|12345 nicht beendet (Remove fehlt).
Basis-Standard: 1 bei Erfolg,
0 bei Misserfolg.
Serial: Seriennummer Setzt oder dndert die 1
Seriennummern-Information
Timestamp: Zeitstempel im Format Setzt den Zeitstempel fiir die | 1 wenn Format korrekt
yyyy mm dd hh mm ss aktuelle Priifung. (Der 0 bei Format-Fehler
(yy zweistellig wird als Standard-Zeitstempel ist der
20yy interpretiert) Zeitpunkt des Inserts.)
EndOfTest: - Ende aller Priifschritte; es 1 bei Erfolg, 0 bei Misserfolg.
(*) folgen keine Priifungen mehr.
Ende der Wave-Aufnahme.
Remove: - Beendet den Priiflauf reguldr | Done-x bei Erfolg, wobei ,x*
und endgiiltig der Ergebnis-Code wie beim
Result-Kommando ist;
Failed bei Misserfolg
(typischerweise, weil kein
Insert durchgefiihrt wurde).
Basis-Standard: 1 bei Erfolg,
0 bei Misserfolg
Reset: - Bricht den Priiflauf abund |Reset OK
bring das System in den Basis-Standard: 1
Grundzustand
Mode: Name des Priifzustands Aktiviert einen Priifzustand | OK bei Erfolg, Error bei
*) oder $Nil bzw. beendet den aktuellen | Misserfolg
Basis-Standard: 1 bei Erfolg,
0 bei Misserfolg
Measure: ,17 oder ,on’ Startet bzw. beendet die On/0Off/Cancel bei Erfolg,
,0” oder ,0f £’ Messwert-Erfassung Error bei Misserfolg
;X" oder ,Cancel’ Basis-Standard: 1 bei Erfolg,
0 bei Misserfolg
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Prifparameter andern

Kommando Argument Funktion Antwort
TestProcedure: Name eines Optional: setzt das zu 1 bei Erfolg,
(*) Priifverfahrens verwendende Priifverfahren | 0 bei Misserfolg.
TestStandName: Name fiir den Priifstand | Optional: setzt fiir die folgen- | 1 bei Erfolg,
(*) de Priifung den Namen des | 0 bei Misserfolg.
Priifstands
TestKind: n (Numerischer Code fiir | Setzt die ,,Art der Messung® | 1 bei Erfolg,
SetTestKind: die Art der Messung) (z.B. auf ,,Referenzmessung® | 0 bei Misserfolg.
) oder ,,Test®)
SetTestProperty: | Einer oder mehrere Setzt eine ,,Eigenschaft der 1 bei Erfolg
(*) Eigenschafts-Marker Priifung* 0 bei Misserfolg
Ergebnisse abrufen
Kommando Argument Funktion Antwort
Result: - Liefert die (bisherige) Result x
) Gesamtbewertung Werte fiir Ergebnis-Code x:
1 = keine Fehler gefunden
0 = Fehler gefunden
2 = keine Messung/Bewertung
3 = Systemfehler aufgetreten
Basis-Standard: nur der
Ergebniscode x.
Result: Priifzustands-Name Abfrage des (bisherigen) Wie beim generellen
(*) Bewertungsergebnisses fiir Result, aber bezogen nur
den angegebenen Priifzustand | auf den angegebenen
Priifzustand.
ClearResult: keines oder Name eines Loschen aller Fehlerberichte | 1 (auch wenn Priifzustand
Priifzustands bzw. aller aus dem benannten | unbekannt)
Priifzustand
Fehlerberichte abfragen
Kommando Argument Funktion Riickgabewert
Report: Text Liefert den Messbericht Der Text des Messberichts,
(Gesamtergebnis + zeilenweise
Fehlermeldungen)
Report: Count Abfrage der Anzahl der Anzahl der Fehlermeldungen
Fehlermeldungen (0, wenn keine Fehler
vorhanden)
Report: TextLine n Abfrage Fehler- Fehlertext Zeile n (ab 1),
(*) beschreibung Zeile n wenn vorhanden, sonst ,,-
Report: Codes Abfrage der Fehlercodes Zeilenweise je ein
(*) Fehlercode. Als letztes wird
immer zusétzlich ,,0¢
ausgegeben, um das Ende der
Liste zu markieren.
Report: CodesLine Abfrage der ersten 10 In einer Zeile die ersten 10

(*)

CodesLine n

Fehlercodes auf einer Zeile

Optional: Anzahl der
Ziffern pro Fehlercode
(Standard = 4)

Fehlercodes, jeweils vier-
stellig, mit ,,0 aufgefllt.
Beispiel:
01230133900300000000....
enthélt die Fehlercodes 123,
133 und 9003.
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(*)

dann optional Name eines
Priifzustands

Abfrage der Bewertungs-
ergebnisse fiir dieses
Instrument (in diesem
Priifzustand).

Report: CodeNr n Abfrage von Fehlercode Der n-te Fehlercode, gezahlt

(*) Nummer 7 ab 1. Ist n groBer als die
Anzahl an Fehlern, wird ,,0
zuriickgeliefert.

ReportDigest: Formatanweisung Liefert einen frei Die Fehlerberichte, zeilen-

(*) optional: Zeilennr formatierten Fehlerbericht | weise, dahinter die Zeile
<end>

ReportCodesMode: | Priifzustandsname | Abfrage der Fehlercodes fiir | Wie ‘Report: Codes®

) einen Priifzustand

Severity: - Abfrage der ,,Schwere des | 0 = keine Fehler gefunden,

(*) optional: Priifzustand schlimmsten Fehlers* sonst wie in Param.-Db
festgelegt

SeverityText: _ Abfrage eines Textes zur wie in Param.-Db festgelegt

) optional: Priifzustand aktuellen Severity

InstrResult: Instrumenten-Bezeichner,

1 = keine Fehler gefunden
0 = Fehler gefunden

Statusabfrage, Sonderbefehle

manuellen Quittierung der
Priifung und Eingabe von
Zusatzinformationen

Kommando Argument Funktion Riickgabewert
Status: - Fragt den Zustand des 0 = System nicht bereit
Messprogramms ab 1 = bereit fiir ,,Insert®
2 =, Insert” bereits erfolgt
Ping: (optional: beliebiger Text) | Test der Kommunikation; | Der als Argument
gef. Initialisieren des iibergebene Text, oder ,,0K*
Puffers
PauseWaveRec: 1/0 1 = Aufnahme pausieren 1 in fast allen Féllen, 0,
0 = Aufnahme fortsetzen wenn kein Priiflauf gestartet
1st.
SetComment: Text Setzt einen Kommentar zur | 1
(*) Messung, der mit den
Messdaten archiviert wird
SetInfo: Name Wert Setzt eine zu archivierende |0 bei Syntaxfehler,
) Zusatzinformation ,,Name* | 1 bei Erfolg
auf den Wert ,,Wert*
SetComponentInfo: | Komponente Eigenschaft | Setzt die Eigenschaft einer |0 bei Syntaxfehler,
(*) Wert Komponente; siche 1 bei Erfolg
Anmerkungen
Message: Text der Meldung oder ,,x“ | Zeigt ein Fenster mit dem 1
Meldungstext an. ,,x“
schlie3t das Fenster
SetExtError: Fehlercode, optional Fiigt den Akustikfehlern 1 bei Erfolg,
Messwerte einen Priifstandsfehler 0 im Fehlerfall
hinzu
OperatorRemove: (siehe Beschreibung unten) | Offnet ein Fenster zur 1 bei Erfolg

0 Kommando konnte nicht
angenommen werden (z.B.
kein Priiflauf aktiv)

Anmerkungen zu einigen Befehlen

Reset: Dieses Kommando bricht eine eventuell laufende Priifung ab. Es werden keine Ergebnisse
gespeichert und die Wave-Aufzeichnung geloscht. Das System kehrt in den Grundzustand zuriick.

Insert: Dieses Kommando startet einen neuen Priiflauf. Der Typ-Name, der als Argument verwendet
wird, muss in der Parameterdatenbank bekannt sein. (Mit den speziellen Typ-Namen ,,SRepeat” und
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»SAgain” wird ein neuer Priiflauf mit demselben Typ wie im vorausgehenden Priiflauf gestartet, was
etwas weniger Zeit verbraucht, da die Parameter nicht neu geladen werden). Das Insert-Kommando
wird mit Inserted quittiert, wenn alle Parameter erfolgreich geladen wurden, und mit Failed im
Fehlerfall. (Im Basis-Standard-Protokoll sind die Antworten die Ziffern 1 bzw. 0.) Die
Priifstandssteuerung muss unbedingt den Erfolg des Insert-Kommandos priifen und entsprechend
reagieren!

EndOfTest: Dieses Kommando ist optional (aber empfohlen). Es gibt bekannt, dass keine weiteren
Priifzusténde folgen werden. Falls die Aufzeichnung von Wave-Dateien aktiviert ist, wird sie mit
diesem Kommando beendet. Nachdem das EndO£Test-Kommando ausgefiihrt wurde, liegen
samtliche Ergebnisse bereit und kdnnen abgefragt werden; es ist aber noch moglich, weitere
Informationen hinzuzufiigen (z.B. die Seriennummer zu dndern oder externe Fehler zu iibermitteln).
Wird EndO£fTest nicht verwendet, impliziert das Remove-Kommando ein EndofTest.

Mode: dieses Kommando liefert Error (Basis-Standard: 0) zuriick, wenn kein Priiflauf gestartet ist
(kein Tnsert:) oder wenn der angegebene Priifzustandsname unbekannt ist. Der Priifzustandsname
,»SNi1“legt keinen Priifzustand ein, d.h. der aktuelle Priifzustand wird beendet, ohne dass ein neuer
gesetzt wird. Die Wave-Aufzeichnung wird pausiert, bis ein neuer Priifzustand eingelegt wird.

Measure: Um eine Messung zu starten, muss ein Priiflauf im Gange sein (Insert:) und ein
Priifzustand angewéhlt sein (Mode : ). Vielfach ist das Messsystem so eingerichtet, dass die Messung
automatisch anhand von Drehzahlgrenzen gesteuert wird, so dass der Measure-Befehl nicht bendtigt
wird.

TestProcedure und TestStandName: Diese Kommandos sind optional. Fiir denselben Typ kénnen in
der Parameterdatenbank verschiedene Priifverfahren oder Priifstandsnamen definiert werden, die mit
diesen Befehlen ausgewéhlt werden. (Dadurch ist es z.B. moglich, am selben Priifstand wahlweise
eine kurze oder eine ausfiihrliche Priifung durchzufiihren.) Die Befehle miissen vor dem Insert:-
Befehl geschickt werden, und gelten nur fiir die nidchste Priifung. Die Bezeichnungen der Priifver-
fahren bzw. Priifstinde sind mit der Parameterdatenbank abzugleichen.

Im Messprogramm ist der Standard-Priifstandsname fest hinterlegt. Gibt es nur ein Priifverfahren, ist
die Verwendung dieser Befehle nicht erforderlich.

TestKind bzw. SetTestKind: Beide Schreibweisen dieses Befehls haben dieselbe Funktion: sie
dndern die ,,Art der Messung®, die als Eigenschaft der Gesamtmessung mit den Ergebnissen
abgespeichert wird. Das Argument ist der numerische Code fiir die ,,Art der Messung®. Zuldssige
Werte sind: 1 = Serienmessung, 2 = Referenzmessung, 3 = ,,Spezialmessung®, 4 = ,, Testmessung".

Die iiber diesen Befehl gesetzte ,,Art der Messung* gilt nur fiir den aktuellen Priiflauf und wird fiir den
nichsten Lauf automatisch wieder auf ,,Serienmessung® zuriickgesetzt. Der Befehl kann vor dem
Insert :-Kommando gesendet werden und muss vor dem Remove : kommen.

SetTestProperty: Zusitzlich zur ,,Art der Messung™ (s.0.) kann eine Priifung auch eine oder mehrere
Eigenschaften haben, z.B. ,,Ist eine Kunden-Riicklieferung*. Jede Eigenschaft wird durch einen
Buchstaben codiert. Die verfiigbaren Eigenschaften sind ,,R*“ = Reparatur und ,,D* = Kunden-
riicklieferung. Das Kommando SetTestProperty: R setzt also z.B. die ,,Reparatur“-Eigenschaft.
Durch ein Minuszeichen vor den Eigenschafts-Buchstaben (z.B. ,,-R*) kann eine Eigenschaft
zuriickgenommen werden. Es konnen mehrere Eigenschaften mit einem Befehl gesetzt werden.
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Result: Eine Priifung hat vier mégliche Ergebnisse: nicht in Ordnung, in Ordnung, ohne Bewertung

oder Systemfehler'. Wenn erforderlich, konnen Ergebnisse 2 (ohne Bewertung) und 3 (Systemfehler)
als 1 (1.0.) bzw. 0 (n.i.0.) gemeldet werden. Weitere Details siche Seite 17.
Auch wenn wihrend des Priiflaufs die Ergebnisse jedes einzelnen Priifzustands per ,,Result:
PrfzstdName™ abgefragt wurde, muss am Ende des Priiflaufs ein allgemeines ,,Result :‘ abgerufen
werden, da es Fehler gibt (z.B. aus der Sensoriiberwachung), die keinem normalen Priifzustand
zugeordnet sind!

Severity: In der Parameterdatenbank sind die Fehler in Gruppen unterschiedlicher Schwere eingeteilt.
Mit diesem Befehl kann die Gruppe mit den ,,schlimmsten Fehler* ermittelt werden. Riickgabewert ist
die Gruppen-Nummer. Mit SeverityText kann ein in der Datenbank fiir die fragliche Gruppe

hinterlegter Text abgerufen werden.

InstrResult: Mit diesem Kommando kann das Bewertungsergebnissen nach dem ,,Instrument*

gefiltert werden, um beispielsweise nur die Ubersetzungspriifung abfragen zu kénnen. Als erstes
Argument muss eine Instrumenten-Bezeichnung angegeben werden. Die existierenden Instrumente

sind projektspezifisch in der Parameterdatenbank festgelegt. Als zweites, optionales Argument kann
ein Priifzustandsname folgen.

Report: Codes / CodesLine / CodeNr: Die Fehlercodes werden nach Fehler-Prioritaten sortiert

ausgegeben. Doppelte Codes werden dabei unterdriickt, d.h. auch wenn der Fehler 177 fiinf Mal

aufgetreten ist, wird nur ein Fehlercode 177 gemeldet. Die Nummerierung der Fehler beginnt bei 1.

Report: TextLine: es gilt dasselbe wie oben fiir Report: CodeNr. Die Antwort-Zeile besteht aus
dem Fehlertext (aus der Parameterdatenbank) und der Spezifikation (Priifzustand, Sensor usw.) Die

maximale Zeilenldnge betrdgt 120 Zeichen. Ist n groBer als die Anzahl der Fehler, wird mit ,,—

geantwortet.

ReportDigest: Mit diesem Befehl konnen die Elemente des Fehlerberichts (Fehlercodes, Text,

Priifzustand usw.) einzeln oder in beliebiger Zusammenstellung abgefragt werden. Das Format des

Befehls ist

ReportDigest:

Formatanweisung

Die Formatanweisung besteht aus Buchstaben, mit denen die einzelnen Elemente des Berichts
angeordnet werden. Diese sind:

C E T M S Vv P D N
“ . Differenz 1fd.
Fehlercode »externer Fehlertext | Priifzustand Spe?‘ﬁ' Wert und Position Wert — Nummer
Fehlercode kation Grenze Grenze

Beispiel: das Kommando

ReportDigest:

CMT

liefert den Fehlercode, den Priifzustand und den Fehlertext, also z.B.
583 3-D Ordnung laut

Die Elemente werden mit Leerzeichen getrennt. Als erstes Zeichen der Formatanweisung kann jedoch
ein nicht-alphanumerisches Zeichen als Trennzeichen angegeben werden, z.B.

ReportDigest:

| TMS

Ordnung laut|3-D|Spektrum Zwischenwelle Sync

Der ReportDigest-Befehl liefert so viele Zeilen, wie Fehlerberichte vorhanden sind, und zum
Abschluss die Zeile

<end>

! ,Ohne Bewertung® ist das Ergebnis, wenn keine Priifung durchgefiihrt wurde — zum Beispiel direkt am Anfang

eines Priiflaufs. ,,Systemfehler* zeigt ein Problem an, das die Durchfiihrung einer Priifung unmdglich macht,

z.B. einen Sensordefekt.
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Sind gar keine Fehlerberichte vorhanden, wird nur <end> geliefert.

Optional kann als zweites Argument des Befehls eine Zeilennummer angegeben werden. Die
Zeilennummer wird ab 1 gezéhlt. Ist sie vorhanden, wird nur diese Zeile des Berichts zuriickgeliefert.
Ist die Nummer grof3er als die Anzahl der Berichte (vergl. das Kommando Report: Count), ist die
Antwort <end>.

Ping: Dieses Kommando wird direkt vom Decoder beantwortet, ohne in die eigentliche Steuerung des
Messsystems einzugreifen. Die Antwort ist der als Argument iibergebene Text. Wurde kein Argument
iibergeben, ist die Antwort ,,0K".

Das Ping-Kommando kann verwendet werden, um zu jedem Zeitpunkt den Status der Kommunikation
zu testen und ggf. um einen Riickgabewert auf der Schnittstelle zu erhalten, der sich von den Ziffern
,0¢und ,,1° unterscheidet.

Achtung: das Ping-Kommando ist absichtlich nicht dagegen abgesichert, sich mit anderen
Kommandos zu iiberschneiden. Wenn also beispielsweise die Kommandos ,,Insert:“ und ,,Ping:*
direkt hintereinander gesendet werden, dann kann es passieren, dass man zuerst die Antwort auf das
Ping erhilt, und danach erst die Quittierung des Insert.

PauseWaveRec: In der {iblichen Konfiguration werden alle Sensordaten in einer Wave-Datei
aufgezeichnet, beginnend mit dem ersten Mode-Kommando und endend mit EndOfTest. Manchmal
enthalten Priifliufe in der Mitte Abschnitte von signifikanter Dauer, die fiir die akustische Analyse
uninteressant sind. Am Beginn eines solchen Abschnitts kann mit PauseWaveRec: 1 die Wave-
Aufzeichnung pausiert werden, um die GréBe der Wave-Dateien zu reduzieren. Die Aufzeichnung
wird fortgesetzt mit dem Kommando PauseWaveRec: 0 oder mit dem nidchsten Mode-Kommando.

SetComment, SetInfo: Mit diesen Befehlen konnen Zusatzinformationen im Messdatenarchiv
abgelegt werden. SetComment setzt den Mess-Kommentar, Setlnfo die frei definierbaren
Zusatzinformationen. Beispiel: SetInfo: Achstyp Abc123 legt im Archiv fiir die Information
»Achstyp® den Wert ,,Abc123“ ab. SetInfo- und SetComment-Kommandos miissen vor dem Remove:
erfolgen. Der Reset : -Befehl setzt auch alle Zusatzinfos zuriick.

SetComponentInfo: Dieses Kommando setzt die Information beziiglich einer Eigenschaft eines
Bauteils des Testobjekts, beispielsweise die Seriennummer eines Zahnrades in einem Getriebe. Das
Kommando hat drei Argumente: den Komponenten-Namen (z.B. ,,PrimGear*), den Namen der
Eigenschaft (z.B. ,,GearSerial“) und den Wert (die Seriennummer). Beziiglich des Ablaufs verhalt sich
SetComponentInfo genauso wie SetInfo.

SetExtError: Dieser Befehl wurde frither durch ein Plug-In behandelt, ist jetzt jedoch Teil des
Standard-Kommandoumfangs. (Das Plugin gibt es weiterhin, mit zusétzlichen Funktionen.) Weitere
Einzelheiten zum SetExtError-Befehl finden Sie in der Plugin-Beschreibung ab Seite 20.

OperatorRemove: Dieses Kommando bewirkt, dass ein Fenster gedffnet wird, in dem der Bediener
den Priiflauf quittieren muss. Der Bediener hat die Optionen ,,OK* (Priiflauf regulédr beenden,
entspricht Remove), ,,Abbruch* (Priiflauf verwerfen, entspricht Reset) und ,,Zuriick” (Priiflauf noch
nicht beenden, sondern zuriick in die Durchfiihrung von Priifschritten). Aulerdem kann der Bediener
in diesem Fenster weitere Informationen eingeben (z.B. einen Kommentar), die mit den
Messergebnissen gespeichert werden.

Als Argument kann dem Kommando eine Zahl mitgegeben werden, die durch bit-weises Oder der
untenstehenden Optionen gebildet wird. (Beispiel: die Optionen 1 und 4 werden zu 5 kombiniert, so
dass das Kommando OperatorRemove: 5 lautet.)
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Options-Wert = Funktion

0 Das Fenster wird gedffnet und wartet auf den Bediener, aber das Kommando
OperatorRemove wird sofort beantwortet

1 Die Option ,,Zuriick* (Riickkehr zur Priifung) wird nicht angeboten
2 Der Bediener kann im Fenster die Seriennummer nicht dndern
4 Das OperatorRemove-Kommando wird erst beantwortet, wenn der Bediener

das Fenster durch Auswabhl einer Option geschlossen hat (d.h. den Priiflauf

beendet hat)

Wird mit dem Kommando gar kein Argument geschickt, gilt die Option 0.

Solange das Fenster gedftnet ist (d.h. solange der Bediener keine Auswahl getroffen hat), akzeptiert
das Messsystem keine weiteren Ablauf-Kommandos vom Priifstand (kein Reset, Remove, Mode oder

neues Insert).

Unterschiede Handshake-Standard und Basis-Standard

Die folgende Tabelle fasst die unterschiedlichen Quittierungen von Kommandos fiir das Handshake-
Standard gegeniiber dem Basis-Standard-Protokoll zusammen:

Kommando Basis-Std. Handshake-Standard

Reset: 1 Reset OK

Insert: ABCD 1/0 Inserted / Failed

Mode: 1-A 1/0 OK / Error

Measure: On/Off/Cancel |1 / © On / Off / Cancel / Error

Remove: 1/0 Done-x / Failed (x = Result Code)
Result: X Result x (x = Result Code)
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Beispiele

Dieses Beispiel zeigt einen einfachen Priifablauf, jeweils mit Kommandos und Antworten. (Auf der
nédchsten Seite folgt ein komplexerer Beispiel-Ablauf mit mehr Kommandos):

Priifstand TAS Beschreibung
Reset: Reset OK Riicksetzen: Abbruch eines eventuell nicht zuende gefiihrten
vorigen Priiflaufs

Status: 1 Muss ,,1° sein, damit ein Priiflauf begonnen werden kann
Insert: Al7 Typ ,,A17“ soll gepriift werden.

Inserted Parameter fiir ,,A17° wurden erfolgreich geladen
Serial: 4711 |1 Bekanntgabe der Seriennummer
Mode: Up Néchster Priifzustand: ,,Up*

OK Bestitigung: bereit fir ,,Up*

(hier Fahren einer Drehzahlrampe)

Result: Up Abfrage des Priifergebnisses fiir ,,Up*

Result 1/0 | Ergebnis der Priifung fiir ,,Up”: 1 = keine Fehler, 0 = Fehler
Mode: Down Naéchster Priifzustand ist ,,Down‘

OK Bestétigung: bereit fiir ,,Down*

(ndchste Drehzahlrampe)

Weitere Priifzustd

nde mit Mode: a

ufrufen und fahren, dann:

EndOfTest: 1 Alle Priifschritte beendet; Endergebnis wird bestimmt
Result:

Result 1/0 | Gesamtergebnis des Priiflaufs kann nach EndofTest erfragt

werden

Remove: Done-1 Priifung beendet, Priifergebnis OK (in diesem Beispiel)
Result: Result 1/0 | Gesamtergebnis kann auch jetzt abgefragt werden
Report: .. Jetzt Abfrage von Reports moglich
Reset: Reset OK Vorbereiten auf nichsten Priiflauf
Insert: Al7 Niéchster Priifzyklus beginnt — weiter wie oben.
Erlauterungen

Das System merkt sich alle Messergebnisse, Fehlermeldungen etc., bis mit Insert ein

neuer Priifzyklus gestartet wird. Auch noch nach Remove : kénnen daher alle Arten von
Reports, auch mehrfach, abgefragt werden.

Das Kommando Serial: kann zu jeder Zeit vor Remove : kommen. Es kann wiederholt

werden, um die Seriennummer zu dndern. Die Seriennummer kann eine beliebige
Zeichenkette ohne Leerzeichen sein, ohne ernsthafte Langenbeschrankung.

In der Parameterdatenbank sind die moglichen Typenbezeichnungen hinterlegt. Alle anderen

Typen werden bei Insert abgewiesen.

Ebenso sind in der Parameterdatenbank alle moglichen Priifzustdnde (Modes) hinterlegt.

Innerhalb eines Priiflaufs miissen nicht alle Priifzustdnde gemessen werden.

Die Reihenfolge der Messung der Priifzustéinde ist beliebig. Ebenso kdnnen Priifzustéinde

wiederholt gemessen werden. Durch das erneute Kommando Mode: x werden dabei alle
eventuellen Fehler, die in einer fritheren Messung des Priifzustandes X aufgetreten sind,

geloscht.

Das Messprogramm ist meistens so konfiguriert, dass es selbsttitig das Durchfahren von

Drehzahlrampen {iberwacht und bei entsprechenden Drehzahlgrenzen die Messung beginnt
und beendet. (Zur Verwendung des Measure: 1/0 -Kommandos siehe das zweite Beispiel.)
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e Nach dem EndofTest-Kommando steht das Endergebnis fest. Result: und Report:-
Kommandos kdnnen ab EndofTest : (auch schon vor Remove :) verwendet werden. (Sieche
Erlduterung der Befehle). setExtError:-Befehle sind ebenfalls weiterhin mdglich.

e Auch wenn wihrend des Priiflaufs die Ergebnisse jedes einzelnen Priifzustands per (im
Beispiel) ,,Result: Up‘ abgefragt wurde, muss am Ende des Priiflaufs ein allgemeines
»Result:“ abgerufen werden, da es Fehler gibt (z.B. aus dem System-Selbsttest), die keinem
normalen Priifzustand zugeordnet sind!

e Die Antwortzeiten auf alle Kommandos aufler Insert: und Remove : liegen deutlich unter
1 Sekunde. Das Tnsert-Kommando kann linger dauern (bis 10 Sekunden), wenn Anderun-
gen in der Parameter-Datenbank vorgenommen wurden oder ein bisher noch nicht gepriifter
Typ angefordert wird; ansonsten dauert auch das Insert-Kommando nicht ldnger als 1-2
Sekunden. Die Dauer des Remove-Kommandos héngt von den darauthin erforderlichen
Datenbank-Zugriffen (Schreiben des Messdatenarchivs etc.) ab, sollte aber 10 Sekunden nicht
iiberschreiten. Lesen Sie auch den Abschnitt ,,Dauer der Ausfithrung von Kommandos,
Timing* auf Seite 4.

Zwischen Kommandos und Argumenten und auch dahinter diirfen beliebig Leerzeichen auftreten.
Zwingend erforderlich ist allerdings die Terminierung jeder Befehlszeile mit \ r\n.

Komplexeres Beispiel

Das folgende Beispiel zeigt einen Ablauf mit zusétzlichen optionalen Kommandos, die z.T. durch
Erweiterungen (Plug-Ins, siche ab Seite 19) ausgefiihrt werden. Die Antworten des TAS-Systems sind
nicht aufgefiihrt; siche dazu und zu den Einzelheiten der Kommandos die Beschreibungen im vorigen
Kapitel.

Reset:

SetInfo: BoxType 5A

Setzen einer Zusatzinformation fiir die Ergebnis-Datei

Serial:

1234567

TestProcedure:

SpecialTest

Statt des normalen Priiflaufs folgt ein Spezial-Priflauf

Insert:

POR

Mode: 1-7Z

(Drehzahlrampe)

Mode: TgR

Priifzustand ,, Torque Ramp*“

(Drehmoment-Rampe)

(weitere Priifzustande mit Mode:-Kommandos aufrufen und durchfahren)

SGW: 4 5 Beginn eines Gangschalt-Vorgangs von 4 nach 5*
Mode: 5-S
EGW: Ende des Gangwechsels*

(Drehzahlrampe)

Result: 5

Abfrage des Ergebnisses nur fur den 5. Gang (5-S und 5-Z)

Mode: S$Nil

(andere Prifungen ohne Akustik)

Durch dieses Kommando wird die Wave-Aufzeichnung auf Pause
geschaltet (bis zum nachsten Mode-Kommando). Dies ist sinnvoll,
wenn wahrend eines Priiflaufs langere Abschnitte ohne
Geraduschprifung vorkommen.

Mode: Steady

Dies sei im Beispiel ein Priifzustand ohne Drehzahlrampe.

Measure: 1

Daher muss die Messung durch den Priifstand angestof3en...

(zeitgesteuerte Priifung)

Measure: O

...und beendet werden.

EndOfTest:

GetValueByName: StdRMS

Wert der GroRe ,,StdRMS” abfragen*
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SetExtError 567 33.8 25 Priifstandsfehler Nr. 567 zu den Akustikfehlern hinzufligen
Result: Immer das Gesamtergebnis abfragen!

Serial: 987654BX856432A Andern der Seriennummer

Remove:

* Diese Kommandos werden durch Plugins behandelt; siehe niachstes Kapitel ab Seite 19.
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Zeitlicher Ablauf

Die folgende Grafik verdeutlicht den zeitlichen Ablauf einer Priifung:
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Das System zeichnet alle Sensordaten in einer Wave-Datei auf, beginnend mit dem ersten Mode-
Kommando und endend mit EndOfTest.

Das Kommando SetExtError ist eine Erweiterung, die auf Seite 19 beschrieben wird. Damit kann
der Priifstand dem Messsystem Fehlermeldungen iibermitteln, die zusammen mit dem
Messergebnissen abgespeichert werden.
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Uber die Ergebnis-Codes (Result)

Beim Test eines Priiflings in der Produktion gibt es nur zwei Moglichkeiten: das Teil kann verkauft
werden (Ergebnis i.0.) oder nicht (Ergebnis n.i.0.). Die weitere Behandlung von n.i.O.-Teilen hingt
von den gefundenen Fehlern oder deren Schwere ab, die mit anderen Kommandos erfragt werden
kann.

Genauer betrachtet gibt es noch zwei weitere mogliche Ergebnisse eines Priiflaufs: es hat gar keine
Priifung stattgefunden, oder es ist ein Problem aufgetreten, das die Priifung verhinderte.

Entsprechend diesen vier Moglichkeiten gibt es vier mogliche Antworten auf das Result:-
Kommando:

Code Bedeutung Erliuterung

. Keine Fehler gefunden (und auch nicht per SetExtError gesetzt). Das
Test 1.0. .. :
gepriifte Teil kann verkauft werden.
. Fehler gefunden. Das gepriifte Teil sollte nicht direkt verkauft werden,
Test n.1.0. .
sondern repariert oder recycelt werden.
Es wurde noch kein Test durchgefiihrt. Dies ist das Ergebnis zu Beginn
ohne eines Priiflaufs.

Bewertung Wenn das System am Ende des Priiflaufs mit 2 antwortet, priifen Sie, ob
Priifschritte (Mode : ) durchgefiihrt wurden.

Es ist ein Problem aufgetreten, das eine normale Priifung verhindert. Es

kann nicht entschieden werden, ob das gepriifte Teil 1.0. oder n.i.O. ist.
Systemfehler ) o )
Typische Beispiele fiir Systemfehler sind fehlende Drehzahlen oder

defekte Sensoren.

Ein Priifstand muss alle vier Ergebnis-Codes korrekt behandeln. (Die Reaktion auf einen Code 3
besteht typischerweise in einem Stopp und dem Ruf nach einem Bediener.)

Obwohl man in der TasAlyser Messapplikation den Ergebniscode 2 auf 1 und Code 3 auf 0 umleiten
kann, ist diese Option fiir alte Priifstinde reserviert, die nur simple Abldufe leisten kdnnen, und soll
nicht fiir neue Priifstinde verwendet werden.

Es ist moglich, nach jedem Priifschritt das Ergebnis (Result) fiir diesen Schritt abzufragen, z.B. um
einen Priiflauf vorzeitig zu beenden, wenn bereits ein frither Schritt das Ergebnis n.i.O. liefert. Es ist
dennoch absolut unverzichtbar, dass die Priifstandssoftware am Ende der Priifung (nach EndofTest)
das generelle Ergebnis abfragt (Result: ohne Argument). Manche Systemfehler werden keinem
normalen Priifschritt zugeordnet und wiirden daher ohne die generelle Result-Abfrage vom Priifstand
unbemerkt bleiben und zu fehlerhaft verkauften Teilen fiihren.
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Einstellungen und Test-Modus

Um an die Einstellungen des Decoders zu gelangen, klappen Sie das Systemkonfigurations-Fenster
aus. Offnen Sie den Knoten Auswertung und darin den Knoten Kommandozentrale.
Doppelklicken Sie auf das Element Kommando-Decoder, um dessen Einstell-Fenster zu 6ffnen:

(Auf englischen Systemen heifit das Element Command
Decoder und befindet sich innerhalb des Knotens
Command Center.)

Um die Applikation testen zu konnen, zeigt der Tas-Decoder
in seinem Fenster das letzte eingetroffene Kommando und
das Ergebnis der Ausfiihrung.

Wenn Sie im Dialog das Kontrollkéstchen Protokoll
schreiben (write minutes auf englischen Systemen)
aktivieren, werden im Ausgabefenster alle empfangenen
Kommandos und die erfolgten Antworten protokolliert.

Die Interface-Module (Serielles Interface usw.) bieten
ebenfalls die Option, den gesamten ein- und ausgehenden
Verkehr im Ausgabefenster mitzuschreiben. Die Ausgabe
des Tas-Decoders ist allerdings kompakter gehalten, daher
sollten Sie diese wihlen, wenn Sie nur ein Protokoll des
Ablaufs und nicht der exakten Kommunikation wiinschen.

Wenn Sie zusitzlich die Option Ohne ,Status‘-Befehle

Systemkonfiguration v+ 0 X

....... [E Profungs-Verlauf
....... ﬁ Mosaikfenster

....... Analyseergebnisse
% Bewertungsergebnis
_-....‘3‘ Koemmandozentrale
....... C;) <Commands>

; a
@ Contrel Sequencer

ﬂ Playback-5teuerung

E Kommando-Decoder

B0 Serielles Interface

5

4~ Kommando-Decoder =

letztes Kommando: Mode: High
Antwort: oK

Quittierung: Handshake Standan -~

[ Protakall schreiben
ohne "Status™Befehle

Q Decoder aktiv QK

einschalten, werden im Protokoll die Status-Kommandos weggelassen. Dies ist sinnvoll, wenn die
Priifstandssteuerung regelmiBig (z.B. jede Minute) den Status des Messsystems abfragt, um zu
vermeiden, dass die protokollierten Status-Befehle das Ausgabefenster iiberfluten.

Wenn Sie die unter Quittierung die Option Dpm42-Syntax auswihlen, werden die Kommandos
nicht wie in obigen Tabellen beantwortet, sondern mit den Antworten, die bei alten Dpm42-
Messsystemen verwendet wurden. (Die Antwort auf Insert: ist dann beispielsweise nicht 1 sondern
<R>Inserted: 1.) Wenn die Priifstandssteuerung ein Programm verwendet, das fiir ein altes
DPM42-System geschrieben wurde, konnen Sie dieses mit Hilfe der Dpm42-Syntax-Option
weiterverwenden. Mit der Option ,,—> [Kommando]“ erhalten Sie die in diese Dokumentation
beschriebenen Basic-Standard-Antworten, und dahinter das Kommando, zu dem diese Antwort gehort

(also z.B.,,1 [Insert]®).
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Kommando-Plugins

Ein Decoder-Plugin ist ein Modul, das als Erweiterung des TasAlysers in die Konfiguration
eingetragen wird. Ein Decoder-Plugin erweitert die Funktionalitdt des TasAlysers um zusétzliche
Kommandos und Funktionen.

Dies bedeutet, dass die im Folgenden beschriebenen Plugins Projekt-abhidngig vorhanden sein kdnnen.
Dies hiangt von Umfang und Inhalt des Projektes ab.

Ein Plugin kann auch Kommandos aus dem oben beschriebenen Standard-Umfang abéandern oder
Standard-Kommandos mit anderen Befehlstexten ausstatten.

DummyCommands-Plugin

Das DummyCommands-Plugin beantwortet Kommandos von der Priifstandssteuerung mit voreinge-
stellten Antworten, ohne dass die Kommandos sonst etwas bewirken. Damit konnen beliebige Steuer-
befehle quittiert werden. Es konnen auch Standard-Kommandos (etwa Measure:) abgefangen
werden.

Kommando |Argument Riickgabewert

(beliebig) (irrelevant) Wie gewiinscht

Die Liste der Kommandos und Antworten wird im Applikationssee gespeichert:

TasDecoderDummyCommands: {
RESET <R1>:RESET

}

Mit diesem Beispiel féngt das Plugin das Kommando ,,RESET:* des Priifstands ab und beantwortet es
mit ,,<R1>:RESET*, ohne dass innerhalb des Messprogramms sonst irgendetwas passiert. Der
optionale Doppelpunkt hinter dem Kommando sowie etwaige Argumente werden nicht aufgefiihrt.

Zu beachten ist, dass bei den Kommandos GroB- und Kleinschreibung unterschieden wird. Das obige
Beispiel fangt also RESET : ab, nicht aber Reset :. Die Antworten kdnnen nur aus jeweils einer Zeile
bestehen. (Falls eine Antwort Leerzeichen enthilt, muss sie in obiger Liste in Anfiihrungszeichen
eingeschlossen werden.)

Weiterhin ist das DummyCommandsPlugin in der Lage, Kommandos in andere Kommandos zu
iibersetzen (z.B. ein vom Priifstand gesendetes ,,Messung* in ,,Measure zu verwandeln). Auflerdem
kann es in Kommandos die Namen von Priifzustdnden austauschen (beispielsweise aus ,,3-Z° ein ,,3-
rD* machen).

Alle diese Funktionen werden durch Eintrdge in der Datei Application.sea des Messprojektes
konfiguriert. Das Einstellfenster des Plugins gibt weitere Hinweise.
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Priufstandsfehler Ubertragen: das ,,ExtError“-Plugin

Dieses Plugin erlaubt es der Priifstandssteuerung, zusétzliche Fehlermeldungen in die Fehlerliste der
Gerauschpriifung einzufiigen. Diese Fehler werden wie Gerduschfehler behandelt, d.h. fithren zu einer
n.i.0.-Bewertung, werden archiviert und in der Messwerte-Datenbank gespeichert, usw.

Die Befehle ,,SetExtError® oder nur ,,ExtError® sind Teile des Standard-Kommandoumfangs. Das
Plugin behandelt zusétzlich den Befehl CheckForError:

Kommando Argument Riickgabewert
SetExtError: Fehlercode 1: Fehler akzeptiert
Wert Grenze Position 0: Fehler nicht akzeptiert, weil keine Priifung l4uft.
2: Fehlercode unbekannt
ExtError: Fehlercode, Fehlercode... |(wie oben)
CheckForError: | Fehlercode 1: Fehlercode kommt in aktuellen Fehlern vor
0: Fehlercode kommt nicht vor

Die Angabe von Wert, Grenze usw. flir SetExtError ist optional. In der einfachsten Form lautet der
Befehl

SetExtError: 1234

Optional kann ein Messwert (FlieBkommazahl mit Dezimalpunkt) angegeben werden. Ebenfalls
optional kdnnen zusatzlich ein Grenzwert und eine Position (ebenfalls FlieBkommazahlen) iibermittelt
werden. Die Elemente werden durch (beliebig viele) Leerzeichen getrennt. Beispiel:

SetExtError: 1234 14.7 10.0 1200
Nicht angegebene Werte werden auf Null gesetzt. Folgende Punkte sind zu beachten:

e Der SetExtError:-Befehl kann nur wihrend eines Priiflaufs, d.h. nach Insert: und vor
Remove :, verwendet werden.

e Es konnen mit einem Befehl mehrere Fehler, mit Kommata getrennt, iibermittelt werden.
Beispiele:

ExtError: 309 14.7 10.0 1200, 312 159.4 150.0 800
SetExtError: 309 , 312 , 433

e Der Fehlercode ist eine Zahl?. Jeder Fehlercode muss vor der Verwendung in der Parameter-
datenbank des Messprojektes angelegt und die Details (insbes. der Fehlertext) spezifiziert
werden. Die Auswahl der Fehlercodes ist vollig frei, d.h. es kdnnen beliebige Zahlen
verwendet werden, sie miissen weder fortlaufend sein noch bei 1 beginnen. Null ist nicht als
Fehlercode zulissig. (Es ist natiirlich darauf zu achten, dass es nicht zu Uberschneidungen mit
den Akustik-Fehlercodes kommt.)

e Der Fehlercode im setExtError-Befehl muss nicht notwendig identisch zu dem Fehlercode
sein, der im Messprogramm fiir diese Fehlermeldung verwendet wird. Die Zuordnung
Befehls-Fehlercode zu internem Fehlercode wird ebenfalls in der Parameterdatenbank
getroften. In den meisten Fallen wird jedoch der setExtError-Fehlercode gleich internem
Fehlercode sein.

e Esist nicht mdglich, innerhalb eines Priiflaufs zwei Fehler mit demselben Code zu melden.
Das zweite SetExtError: mit einem bereits verwendeten Fehlercode {iberschreibt die erste
Fehlermeldung. Es konnen aber beliebig viele Fehler mit unterschiedlichen Fehlercodes
gemeldet werden.

2 Genauer gesagt eine positive ganze Zahl < 23!
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e Indem man SetExtError: mit einem negativen Fehlercode aufruft (also z.B.
SetExtError: -309), kann man den entsprechenden Fehler-Eintrag wieder 16schen.

Durch den setExtError-Befehl wird den Ergebnisdaten der Akustikmessung eine Fehlermeldung
hinzugefiigt und ggf. das Priifergebnis auf n.i.O. gesetzt. Es wird jedoch kein Messwert eingetragen,
auch wenn mit SetExtError ein Wert libermittelt wird. Dieser Wert erscheint nur in der
Fehlermeldung, nicht in den Messergebnissen. Um einen Messwert einzutragen, muss das weiter unten
beschriebene GetValues-Plugin (s. Seite 22) benutzt werden.

Mit CheckForError: 1234 kann gepriift werden, ob in den Fehlerberichten zur aktuellen Messung
der Fehlercode 1234 vorkommt. (Dies ist eine einfache Alternative zur Verwendung eines der
Report: Codes Befehle und des Durchsuchens der Liste aller Fehlercodes.)

Das Schaltvorgangs-Plugin

Das Schaltvorgangs-Plugin behandelt die Kommandos ,,SGW* (=*“Start Gangwechsel*) und ,,EGW*
(=“Ende Gangwechsel“). Durch diese Befehle werden Module gesteuert, die Schaltvorgéinge
iiberwachen, etwa das Schaltgerdusch.

Dieses Plugin kennt und bearbeitet die beiden folgenden Kommandos:

Kommando | Argument Funktion Riickgabewert
SGW: Gangl Gang2 | Startet die Messung des Schalt- | 1: Messung gestartet
vorgangs von Gang 1 nach 0: wenn das Kommando syntaktisch nicht
Gang 2. korrekt war.
Beispiel: SGW: 2 3 2: wenn schon ein SGW ,,unterwegs* ist
EGW: Beenden der Messung des 1: keine Fehler aufgetreten (i.0.)
aktuellen Schaltvorgangs 0: Fehler aufgetreten (Schaltung n.i.0.)
2: wenn es zuvor kein giiltiges SGW -
Kommando gab.

Das SGW-Kommando erwartet die Angabe zweier Géange (Schaltung von-nach). Die Gang-Namen
sollten ,,physikalische Génge* (also R, 1, 2, 3...) sein, nicht Priifzustidnde. Als Bezeichnung fiir den
Leerlauf sind ,,N*, ,,L* oder ,,0° (Null) vorgesehen. Tatséchlich gibt es aber fiir das Plugin keine
Beschrinkung oder Uberpriifung der Gang-Namen (aufer, dass es zwei sein miissen). Die Gang-
Namen werden erst von den Bewertungsmodulen verwendet, die durch das Plugin angesto3en werden.

Auf EGW: antwortet das Messprogramm mit dem Bewertungsergebnis. Hier kann durch die Aus-
wertung eine kleine Verzogerung (weniger als /2 Sekunde) auftreten. Eventuelle Fehlermeldungen
z.B. der Schaltgerduschpriifung kann nach EGW mit einem der Result-Kommandos, beispielsweise
InstrResult:, abgefragt werden.

Beispiel:
SGW: 2 3 Kommando: Start des Schaltvorgangs vom 2. in den 3. Gang
1 Antwort: Schaltvorgangs-Messung gestartet
EGW: Kommando: Ende des Schaltvorgangs
0 Antwort: Schaltkraft-Messung war n.i.O.

Im Messprogramm kann die Option eingeschaltet werden, dass auf EGW: mit drei Ziffern geantwortet
wird, durch Leerzeichen getrennt:

EGW: — a b c (a, b, ¢ jeweils = 0 oder 1)

Die Ziffer a gibt weiterhin das Gesamtergebnis fiir den Schaltvorgang an, die Ziffer b das Ergebnis flir
die Gang-‘raus-Messung und Ziffer c das Ergebnis fiir Gang einlegen.
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Hinweis: im Messprogramm wird eine maximale Messzeit fiir den Schaltvorgang angegeben
(typischerweise 10 Sekunden). Wenn das EGW-Kommando nicht innerhalb dieser Messzeit auf das
sGw-Kommando folgt, wird die Messung abgebrochen.

Das Ubersetzungspriifungs-Plugin

Dieses Plugin ist erforderlich, um die Ubersetzungspriifung und die Differenzialpriifung anzustoBen.
Es interpretiert die folgenden Kommandos:

Kommando Argument | Funktion Riickgabewert

StartRatioTest: |_ Startet die Ubersetzungspriifung | 1

StartDiffTest: — Startet die Differenzialpriifung 1

EndRatioTest: — Beendet eine laufende Priifung 1: keine Fehler aufgetreten (i.0.)

EndDiffTest: 0: Fehler aufgetreten (n.i.0.)

GetRatioValue: Priifzustand | Fragt das gemessene Ratio ab (Messwert)

GetInvRatioValue: | Priifzustand | Fragt den Kehrwert des (Kehrwert des Messwerts)
gemessenen Ratio ab

Durch die ersten beiden Kommandos wird die Ubersetzungs- bzw. Differenzialpriifung gestartet. Die
Ubersetzungspriifung bezicht sich auf den aktuell eingelegten Gang. Beide Priifungen werden mit
EndRatioTest: oder EndDiffTest: (gleiche Funktion) abgeschlossen; die Antwort auf End-
RatioTest: ist das Bewertungsergebnis. Hier kann durch die Auswertung eine kleine Verzogerung
(weniger als ¥4 Sekunde) auftreten. Falls kein EndRatioTest : gesendet wird, endet die Priifung
automatisch mit dem néchsten Rampenende oder Measure: 0 Kommando.

Mit den Kommandos GetRatioValue: bzw. GetInvRatioValue: kann die gemessene
Ubersetzung zu einem Priifzustand bzw. deren Kehrwert abgefragt werden. Die Antwort auf beide
Kommandos besteht in einem (als Text ausgegebenen) Zahlenwert:

GetRatioValue: 3-D
4.186
GetInvRatioValue: 3-D
0.239

Wird der Messwert zu einem Priifzustand abgefragt, in dem kein Ratio gemessen wurde, lautet die
Antwort 0.

Werte auslesen und setzen: das ,,Get/SetValues“-Plugin

Das GetValues-Plugin ermdglicht das Abfragen und auch das Setzen von Messwerten. Die Messwerte
konnen einzeln oder als Liste abgefragt werden.

Um die MessgroBen zu identifizieren, werden in der Parameterdatenbank im Formular Schliissel-
Aliase Namen (genannt ValueKeys) fiir alle MessgroBen festgelegt, die abgefragt oder gesetzt werden
sollen. Nur MessgroBien mit einem ValueKey konnen abgefragt bzw. gesetzt werden. Als zusitzliche
Information muss bei Verwendung der Befehle der Name des Priifzustandes {ibergeben werden, fiir
den die Werte geliefert oder gesetzt werden sollen. (Wird kein Priifzustandsname iibergeben, wird der
aktuelle Priifzustand verwendet.)

Die Werteabfrage kann auf zwei Weisen erfolgen: fiir einzelne Werte oder fiir die Liste aller Werte.

Das GetValues-Plugin kennt dazu die folgenden Befehle:

Kommando Argument Riickgabewert

GetValueByName: ValueKey Priufzustand Liefert die Daten zu einem einzelnen Wert.

GetValueKeys: - Liste der ValueKeys wie unten beschrieben

GetValueList: Priufzusandsname Liste dgr Werte zu den ValueKeys wie unten
beschrieben.

eeivespane: | taroekel PIEE NEFE |1 b el e ke o o
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SetValuesFromFile: |File name 1 bei Erfolg; 0, wenn Fehler aufgetreten sind.

Abfrage einzelner Werte

Um einen einzelnen Wert abzufragen, verwendet der Priifstand den Befehl GetvalueByName. Die
Antwort ist eine Zeile, die einen oder mehrere Zahlenwerte enthilt:

GetValueByName: RMS-Wert 3-7Z7
2.45 2500.00 12.0

In der Parameterdatenbank wird fiir jeden ValueKey festgelegt, was geliefert werden soll. Je nach
Einstellung dort erhdlt man (in dieser Reihenfolge) den Messwert, eine Positionsangabe, den
Grenzwert und den Lern-Mittelwert. Im obigen Beispiel ist also 2,45 der Messwert fiir RMS im
Priifzustand 3-Z, und 12,0 der Grenzwert. Die Bedeutung der Positionsangabe hingt von der
Messgrofie ab: fiir Spektralwerte beispielsweise ist die Position die Spektral-Ordnung des Wertes.

Falls der abgefragte ValueKey in der Datenbank nicht parametriert wurde, lautet die Antwort
sundefined®. Falls der ValueKey bekannt ist, aber im fraglichen Priifzustand kein Messwert vorliegt,

13

lautet die Antwort ,n.a ..

Wird bei der Abfrage der Priifzustand weggelassen (also nur ,,GetValueByName: RMS-Wert*), dann
wird der Wert fiir den aktuellen Priifzustand geliefert.

Die Anzahl der Nachkommastellen kann im Messprogramm eingestellt werden (Doppelklick auf das
Plugin in der Systemkonfiguration).

Verfiigbare Werte

Ein ValueKey kann jede beliebige Messgrofie im System bezeichnen, nicht nur Einzahlkennwerte. Mit
den Getvalue-Befehlen erhélt man:

Bei Einzahlkennwerten den Messwert und, wenn in der Datenbank bestellt, auch Grenze, Position und
Lern-Mittelwert.

Bei Pegelverldufen und Spektren (allgemein bei Kurven) die maximale Differenz von Messkurve zur
Grenzkurve. Falls die Messkurve komplett unter der Grenzkurve liegt (Messung ist 1.0.), so ist diese
Differenz < 0 und gibt die dichteste Anniherung der Messung an die Grenze an. Uberschreitet die
Messkurve die Grenze, ist der Wert > 0 und liefert die hdchste Uberschreitung der Grenze. Es wird
immer nur dieser Differenz-Wert geliefert, kein Grenzwert oder Position. Wenn die Messgrof3e keine
Grenzkurve hat (z.B. weil die Messgrofie nicht bewertet wird), ist die Differenz 0.

Fiir Spektrogramme und andere mehrdimensionale Messgrofien kann kein Wert abgefragt werden. Das

113

Ergebnis lautet immer ,,n.a.“.

Abfrage aller Werte
Sollen alle Messwerte abgefragt werden, verwendet der Priifstand das Kommando GetvaluelList.

Um die Ubertragung der Werte méglichst kompakt zu halten, wird nicht mit jedem Wert sein
ValueKey-Name mitgeliefert, sondern nur eine Schliissel-Nummer (KeyNr). Die Zuordnung zwischen
KeyNr und ValueKey muss separat abgefragt werden.

Der Befehl
GetValueKeys:

veranlasst das Messprogramm zur Ubermittlung der Zuordnungstabelle zwischen KeyNr und
Bezeichnungen. Die Antwort besteht aus mehreren Zeilen:

<ValueKeys>
keyl "Bezeichnerl"
key2 "Bezeichner2"
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</ValueKeys>
Beispiel:

<ValueKeys>

7 "RMS-Wert"
44 "LKon HL"
</ValueKeys>

Die Bezeichner (ValueKeys) werden immer in Anfithrungszeichen eingeschlossen. Es werden nur
diejenigen Bezeichner aufgefiihrt, fiir die im Formular Schliissel-Aliase unter ,,Export™ nicht ,,keine*
ausgewdhlt ist. Die ValueKeys-Liste kann leer sein (wenn die entsprechende Tabelle leer ist oder keine
Messgrofie aktiviert wurde). Die GetValueKeys-Abfrage kann jederzeit (unabhingig vom Beginn
eines Priiflaufs durch Insert) ausgefiihrt werden.

Die Schliissel-Aliase -Liste ist unabhingig von Priiftyp und Priifzustand. Die Bezeichnungen kdnnen
beliebig gewihlt werden, diirfen aber keine Leerzeichen, Doppelpunkte oder Anfithrungszeichen
enthalten. Die Bezeichnungen miissen nicht eindeutig sein! Es ist erlaubt, fiir verschiedene
MessgroBen denselben Namen einzufiithren. Das kann z.B. sinnvoll sein, wenn die Eintrdge semantisch
dasselbe Objekt bezeichnen, welches aber in unterschiedlichen Priifzustdnden unterschiedliche
Datenbank-Schliissel hat (etwa Wellen in Doppelkupplungsgetrieben).

Die Schliissel-Nummern (KeyNr) sind ganze Zahlen, und sie sind eindeutig innerhalb der Tabelle
(auch wenn Bezeichnungen mehrfach auftreten). Es wird allerdings weder garantiert, dass sie
fortlaufend sind, noch dass sie erhalten bleiben, wenn Anderungen an der Datenbank vorgenommen
werden. Es wird daher empfohlen, die GetValueKey-Abfrage vor jedem Priiflauf erneut
durchzufiihren. Die <ValueKeys> -Ausgabe ist nicht nach den KeyNrs sortiert.

Abfrage der Werteliste

Es werden immer alle Werte fiir einen Priifzustand gemeinsam abgefragt. Das Kommando lautet

GetValuelist: (Prifzustand)

Zum Beispiel:
GetValuelist: 4-NZ

Daraufhin werden die Messwerte und, wenn in der Parameterdatenbank bestellt, auch Positionen,
Grenzen und Lern-Mittelwerte der MessgroB3en aus der ClavisFavoriten-Tabelle zuriickgeliefert, in
der Form

<Values Priifzustand>
keyl Wertl (Positionl) (Grenzel) (Lern-MW1)
key2 Wert2 (Position2) (Grenze2) (Lern-MW?2)

</Values>
Beispiel:

<Values 4.NZ>

44 75.00 98.34 88.62
7 2500.00 3.78
</Values>

Schliissel und Wert werden durch ein Leerzeichen getrennt. Wenn zu einem Schliissel auch Position
usw. gefragt sind, werden diese hinter dem Wert ebenfalls durch Leerzeichen abgetrennt aufgefiihrt.
Die Liste kann leer sein (s.0.). Sie ist nicht nach den Schliissel-Nummern sortiert.

Die <Values>-Liste enthilt alle Werte aus der ClavisFavoriten-Tabelle, die bestellt sind und die in
diesem Priifzustand laut Parametrierung vorhanden sein sollten. Wurde einer dieser Werte nicht
gemessen (z.B. weil eine Zieldrehzahl nicht erreicht wurde), so wird statt des Wertes ,,n.a.“
ausgegeben:

<Values 4-NZ>
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44 n.a.

</Values>
Werte, die zwar in der Tabelle stehen, aber in diesem Priifzustand nicht gemessen werden, werden
auch nicht beméngelt. (Beispielsweise konnte der Ordnungspegel eines Zahnrades fehlen, weil sich

dieses Zahnrad in diesem Priifzustand nicht dreht. Dies wird nicht beméngelt, sondern die Zeile fehlt
einfach.)

Werte setzten
Die Priifstandssteuerung kann dem Messsystem Werte {ibermitteln, die zusammen mit den akustischen
Messergebnissen gespeichert werden. Dazu dient der Befehl

SetValueByName: ValueKey Priifzustand Wert (Einheit) (Grenze) (Position)

Die Angabe von Einheit, Grenze und Position ist optional. Beispiel:
SetValueByName: OilTemp Function 89.4 °C 100

setzt den Wert 89.4 °C fiir die Messgrofe ,,OilTemp™ im Prifzustand ,,Function” (beides muss in der
Parameterdatenbank angelegt sein). Als Grenze wird 100.0 gesetzt, die Position wird nicht angegeben.

SetValueByName muss nach Insert: und vor Remove: verwendet werden. Beachten Sie, dass
zwischen allen Elementen, insbesondere auch dem Zahlenwert und der Einheit, mindestens ein
Leerzeichen, Komma oder Semikolon stehen muss. Als Einheiten konnen nur die im TasAlyser
vordefinierten Einheiten verwendet werden (die man z.B. auch im Sensor-Definitions-Formular in der
Parameterdatenbank ablesen kann).

Werte setzen aus einer Datei

Anstatt viele Werte einen nach dem anderen mit dem SetvValueByName-Kommando zu setzen, kann
die Priifstandssteuerung auch eine Textdatei erzeugen, die viele Werte enthélt, und dann diese Datei in
die TasAlyser-Ergebnisse importieren lassen. Das Kommando lautet:

SetValuesFromFile: Filename

Der ,Filename* kann ein absoluter Pfad sein (z.B. C: \tmp\ExternalValues. txt) oder relativ zu
einem Standardverzeichnis, das in den Einstellungen des Plugins im TasAlyser festgelegt wird.

Die Text-Datei enthélt einen Wert pro Zeile mit derselben Syntax wie bei SetvalueByName (siche
oben):

ValueKey Priifzustand Wert (Einheit) (Grenze) (Position)

Der Name ,,ValueKey* und der Priifzustand miissen in der Parameterdatenbank angelegt sein. Einheit,
Grenze und Positions-Wert sind optional und kénnen weggelassen oder durch einen Strich — ersetzt
werden. Die einzelnen Elemente jeder Zeile miissen durch Leerzeichen, Komma oder Semikolon
getrennt werden. Hier einige Beispiele fiir giiltige Zeilen (unter der Annahme, dass die entsprechenden
ValueKeys und Priifzustdnde vorhanden sind):

Firl 3-D 17.5 - 20.0
Firl, 3-C, 22,7; -; 25
OilTemp Function 89.4 °C

Leerzeilen sind erlaubt, und Zeilen, die mit einem Semikolon ; beginnen, werden als Kommentarzeilen
betrachtet.

Das Kommando wird mit 1 quittiert, nachdem die Datei erfolgreich verarbeitet wurde, oder mit 0, falls
ein Fehler aufgetreten ist. Nach erfolgreicher Verarbeitung wird die Datei geldscht.

Die Textdatei kann die ASCII-Codierung oder UTF-8 (mit BOM) verwenden.
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Das Kommando kann wihrend eines Priiflaufs auch mehrmals verwendet werden. Falls Werte doppelt
vorkommen, so iiberschreibt das letzte Auftreten alle fritheren. Beachten Sie, dass mit dem Beginn der
Messung fiir einen Priifzustand alle bisherigen Werte fiir diesen Priifzustand geldscht werden,
einschlieBlich solcher, die mit SetValue-Befehlen gesetzt wurden. Verwenden Sie diese Befehle daher
erst nach den reguldren Messungen.

Vektoren aus einer Datei setzen

Mit sSetValuesFromFile ist es moglich, Vektor-Daten (wie z.B. ein Spektrum) zu libertragen.
(Dieses Feature ist fiir den SetvalueByName-Befehl nicht verfiigbar.) Zum Setzen eines Vektors
wird eine Zeile in der Datei mit $v begonnen und folgende Informationen angegeben:

SV ValueKey Priifzustand x0 delta dlen (x-Einheit) (y-Einheit)

Danach miissen exakt d1en Zeilen mit jeweils einer FlieBkomma-Zahl folgen (mit Dezimalpunkt;
siche oben).

x0 ist die erste x-Position des Vektors (hdufig 0 oder 1), delta ist die Schrittweite der x-Achse, und
dlen die Gesamtzahl an Werten. Beispielsweise konnte ein Spektrum x0=0, delta=0.5, dlen=512
haben, womit der hochste x-Wert bei 255.5 ist. Die Angabe der Einheiten ist optional.

Beim Anlegen des ValueKey fiir einen Vektor in der Parameterdatenbank muss ein Clavis-
LHInstrument* gewahlt werden, das Vektordaten erzeugt, wie z.B. Spektrum oder Zeitsignal.

Zusatzfunktionen

Das ,,GetValues“-Plugin kennt noch zwei weitere Befehle:

EndMode: - 1: Priifzustand beendet; 0: Fehler

LookupResource: |Quelle Ressource-Name |Die Werte-Zeile eines Ressource-Datei-Eintrags

Der Befehl EndMode beendet eine Priifzustand (der mit Mode : eingelegt wurde), ohne einen anderen
Priifzustand zu aktivieren.

Mit LookupRessource kann eine Zeile der Messprogramm-internen Parameterdateien abgefragt
werden. Als Quellen-Bezeichnungen sind ,,Application®, ,,Status* und ,,Messages* moglich. Falls die
Ressource nicht vorhanden ist, wird eine leere Zeile (bestehend aus nur einem Leerzeichen)
zuriickgeliefert.
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Das Triggerparameter-Plugin

Die Durchfithrung von Rampenmessungen iiber einer FiihrungsgroBe (also z.B. eine Drehzahl-Rampe
von 1500 bis 3200 UpM) wird im Messsystem durch sogenannte 7rigger gesteuert. Die Trigger-
Parameter (also beispielsweise, dass die Drehzahlrampe im 3. Gang Zug von 1500 bis 3200 UpM
gehen soll), werden in der Parameter-Datenbank verwaltet.

Mit Hilfe des Triggerparameter-Plugins konnen die Trigger-Parameter durch die Priifstandssteuerung
gedndert werden. Auflerdem kann die Kalibrierdatei umgeschaltet werden:

Kommando Argumente Riickgabewert

SetTriggerParams: |Trigger—-Name ?: Syntaxfehler (z.B. Argument fehlt)
Prufzustand 0: nicht ausgefiihrt (z.B. falscher Name)
Startwert 1: Parameter gesetzt
Eniwg reo (Bei eingeschalteter ,,Dpm42-Syntax* wird den
Schrittweite Antworten jeweils ,,<R>SetTriggerParams:
Sensor

. ) vorangestellt.)

Dimension

SelectCalibration |Name der ?: Dateiname fehlt
Kalibrierdatei 0: Datei existiert nicht

1: Erfolg
SetTriggerParams

Die ersten vier Argumente sind erforderlich; ab Schrittweite konnen sie (von hinten) weggelassen
werden. Ein Beispiel:

SetTriggerParams: Standard 3-7Z 1500 3200 25

setzt fiir den Priifzustand 3-Z die Parameter des Triggers ,,Standard* auf eine Rampe von 1500 bis
3200 mit der Schrittweite 25. (Der Sensor bleibt unverandert wie in der Parameterdatenbank
angegeben, die Dimension ist implizit 1.) Mochte man auch den Sensor éndern, kann der Befehl so
aussehen:

SetTriggerParams: OrderTrack 3-Z 1500 3200 25 DzAbtrieb
Weiterhin sind folgende Punkte zu beachten:

e Trigger-Parameter konnen nur gedndert werden, aber nicht erzeugt. Es muss in der Parameter-
datenbank fiir den fraglichen Trigger und Priifzustand bereits Werte geben, die dann durch den
SetTriggerParams-Befehl gedndert werden.

e Der SetTriggerParams-Befehl mit den Parametern fiir einen Priifzustand muss gesendet
werden, bevor dieser Priifzustand das erste Mal mit dem Mode-Kommando eingelegt wird.
Andererseits muss SetTriggerParams nach dem Insert gesendet werden. (Man kann aber
nach dem Insert die SetTriggerParams-Befehle fur alle Prifzustinde zusammen
schicken.)

e Die gesetzten Parameter gelten bis zum Ende des aktuellen Priiflaufs (oder bis sie mit einem
erneuten SetTriggerParams gedndert werden). Bei Wiederholung eines Priifzustandes
innerhalb des Priiflaufs miissen die Parameter also nicht erneut gesendet werden.

e Fiir steigende Rampen (z.B. Zug-Rampen) ist der Startwert kleiner als der Endwert (z.B. 1500
3200). Bei fallenden (Schub-) Rampen ist der Startwert grofer als der Endwert (etwa
,SetTriggerParams: Standard 3-S 3200 1500%).

e Die Namen der Trigger und der Sensoren sind der Parameterdatenbank zu entnehmen.

Da die Trigger-Parameter unmittelbaren Einfluss auf die Gewinnung von Messwerten haben, fiihrt
eine Anderung der Triggerparameter fast immer auch zu einer Anderung der Messergebnisse und
somit auch der Bewertungsergebnisse!
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SelectCalibration

Das Argument des SelectCalibration-Kommandos ist der Dateiname der entsprechenden
Kalibrierdatei, ohne Dateierweiterung. Die Kalibrierdateien befinden sich {iblicherweise im
Unterverzeichnis Locals des Projektordners und sind xml-Dateien.

Beispiel: das Kommando
SelectCalibration: Calib-X1

aktiviert die Kalibrier-Informationen aus der Datei Calib-X1.xml.

Das Kommando muss vor dem Insert verwendet werden.

Das Sensorkonfigurations-Plugin

In manchen Projekten kommt es vor, dass beispielsweise von mehreren Gerduschsensoren jeweils nur
einer fiir die Priifung verwendet wird, jedoch im Wechsel fiir unterschiedliche Priifungen. Fiir solche
Situationen werden in der Parameterdatenbank sogenannte Sensor-Konfigurationen definiert. Es ist
moglich, innerhalb der Parameterdatenbank jedem einzelnen Priiflings-Typ eine der vorhandenen
Sensor-Konfigurationen zuzuweisen, so dass eine typabhidngige Sensorumschaltung ohne weiteres
Zutun allein iiber die Parameterdatenbank bewirkt werden kann.

Fiir den Fall, dass die Sensor-Konfiguration nicht vom Typ abhéngt, sondern {iber den Priifstand
gesteuert wird, kann dieser dem Messprogramm {iber einen eigenen Befehl mitteilen, welche
Sensorkonfiguration fiir die ndchste Priifung zu verwenden ist. Fiir diesen Befehl gibt es drei
gleichwertige Schreibweisen:

Kommando Argumente Riickgabewert

SetSensorConfiguration: Konfigurations-Name 0: nicht ausgefﬁhrt (ZB falscher Name)

SetSensorConfig: 1: Parameter gesetzt
SensorConfiguration:

Das Argument des Befehls ist der Name einer in der Parameterdatenbank vordefinierten Sensor-
Konfiguration.

Der Befehl muss vor dem Insert :—Befehl geschickt werden. Die Umschaltung der Sensor-
Konfiguration gilt nur fiir den unmittelbar folgenden Priiflauf, muss also ggf. vor Beginn des nichsten
Priiflaufs wiederholt werden.

Wenn dieses Kommando empfangen wird, erzeugt der TasAlyser automatisch einen Zusatzinfo-
Eintrag in den Messdaten, der die gewihlte Konfiguration dokumentiert.

Das Sensorkonfigurations-Plugin kennt noch einen weiteren Befehl, der in Zusammenhang mit dem
,Signal Guard“-Modul verwendet werden kann. Dieses Modul sorgt fiir ein Alarmsignal, wenn ein
Sensorpegel einen festgelegten Spitzenwert iiberschreitet, und kann fiir einen Not-Halt des Priifstandes
verwendet werden.

Kommando Argumente Riickgabewert
SignalGuardSetActive: | 0 /1 1
Off / On

Durch das Kommando-Argument 0 (Off) wird die Signaliiberwachung deaktiviert, entweder bis das
Kommando mit einem Argument 1 (On) gesendet wird, oder bis zum Beginn des néchsten Priiflaufs.
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Das Umcodierungs-Plugin

Durch das Umcodierungs-Plugin (in Kombination mit der entsprechenden Kommandozentralen-
Erweiterung) kann am Ende des Priiflaufs der Aggregate-Typ gedndert werden, um beispielsweise
eine n.1.0.-Priifung des urspriinglichen Typs in eine 1.0.-Priifung eines ,,schwécheren” Typs
umzuwidmen.

Um das Umcodierungs-Plugin zu verwenden, miissen in der Parameterdatenbank fiir jeden Basistyp
entsprechende Umcodierungs-Regeln angelegt werden (bitte konsultieren Sie die entsprechende
Dokumentation).

Das Umcodierungs-Plugin kennt folgenden Befehl:

Kommando |Argument Riickgabewert
Retype: optional: Liste von Typ-Namen 0: Umcodierung nicht mdoglich
(durch Leerzeichen getrennt) sonst: der Name des neuen Typs, in den umcodiert wurde

Der Retype-Befehl kann nur ein Mal pro Priiflauf verwendet werden. Sinnvollerweise wird man ihn
am Ende des Priiflaufs benutzen, vor dem Remove. Es empfiehlt sich, vor dem Retype: entweder das
Kommando EndOfTest: oder ein Mode: $Nil zu senden.

Das Umcodierungs-Plugin geht folgendermal3en vor:

1. Zunéchst wird (im Falle einer n.i.O.-Priifung) die aktuelle Fehlerschwere ermittelt (d.h. die
Severity des aktuell ,,schlimmsten® Fehlers).

2. Diese Severity wird mit den Maximal-Severities der in der Parameterdatenbank (fiir den
aktuellen Basistyp) angegebenen Umcodierungs-Typen verglichen. Falls als Argument des
Retype-Befehls eine Liste von Typ-Namen angegeben wurde, werden nur diese Typen in
Erwégung gezogen.

3. Aus der Liste wird derjenige Typ gewihlt, der die geringste Maximal-Severity (laut
Datenbank) hat, die noch iiber der aktuellen Severity liegt. Falls kein solcher Typ in der Liste
vorkommt (z.B. weil die aktuelle Severity zu hoch ist), kann nicht umcodiert werden, und als
Antwort auf das Retpye-Kommando wird ,,0° (Null) zuriickgeliefert. Falls das Priifergebnis
,»1.0.“ ist, ist die aktuelle Severity 0 und aus der Liste wird der Typ mit der niedrigsten
Maximal-Severity gewihlt.

4. Wenn umcodiert werden kann, wird der Typ der aktuellen Priifung auf den Umcodier-Typ
gedndert, sowie das Priifergebnis auf ,,i.0.“ gesetzt. Die Typ-Anderung und auch das i.0.-
Ergebnis werden in das Messdaten-Archiv (und damit die Ergebnisdatenbank) {ibernommen.
Bei erfolgreichem Umcodieren wird als Antwort auf das Ret ype-Kommando der Name des
neuen Typs zuriickgemeldet.

5. Zusitzlich wird im Messdaten-Archiv eine ,,Zusatzinformation® (,,Additional Info*)
eingetragen des Inhalts ,,wurde umcodiert von Typ Xyz*“. Je nach Einstellung im Dialog des
Plugins bleiben die Fehlerberichte der Priifung erhalten (zur spéteren Information) oder
werden geloscht.

6. Option 1: GemaB Einstellung im Dialog kann vor dem Umcodieren ein Messdaten-Archiv mit
dem alten Typ, aber dem Ergebnis-Code ,,Umcodiert™ (statt ,,n.i.0.) geschrieben werden. Auf
diese Weise konnen auch die umcodierten Priifungen in die Ergebnisdatenbank eingetragen
werden.

7. Option 2: einfache Anderung der Seriennummer. In der vorhandenen Seriennummer kénnen
ab einer wihlbaren Zeichen-Position die vorhandenen Zeichen durch den neuen Typ-Namen
ersetzt werden. Alternativ kann nach dem Umcodieren der Priifstand mit dem Serial:-
Kommando (vor dem Remove!) eine neue Seriennummer fiir den umcodierten Priifling
vergeben.

Den Dialog des Umcodierungs-Plugin erreicht man iiber die Systemkonfiguration, als Untermodul des
Kommando-Decoders in der Abteilung Kommandozentrale.
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RecorderControl Plugin

Dieses Plugin erlaubt es, die Aufzeichnung der Sensordaten in Wave-Dateien fernzusteuern.

Normalerweise geschieht die Aufzeichnung der Wave-Dateien automatisch im Messprogramm. Fiir
besondere Anwendungen, in denen die automatische Kontrolle nicht verwendbar ist, kann die
Aufzeichnung per Kommando gesteuert werden.

Kommando Argumente Riickgabewert

WaveRecorderControl: | (Aktionscode) 1 oder 0’ Bedeutung nach Kommando

Folgende Aktionscodes (jeweils in drei Varianten, als Zahl oder als Name) sind verfiigbar:

Aktionscode Aktion

1 / AUTO / Auto Automatisches Aufzeichnen ein- oder ausschalten. Ein weiteres Argument
gibt an, ob das automatische Aufzeichnen eingeschaltet werden soll
(1/ON/On) oder aus (0/OFF/Off). Riickgabewert ist der bisherige Zustand.
Ohne ein zweites Argument erhilt man nur den Riickgabewert, ohne den
Zustand zu dndern.

2 / REC / Rec Statusabfrage: 18uft gerade eine Aufnahme (Riickgabewert 1) oder nicht?

3 / START / Start  Startet eine neue Aufnahme. Dies ist nur innerhalb eines Priiflaufs (nach
»Hnsert:*) moglich. Die Aufnahme endet automatisch mit dem Priiflauf
(,,EndOfTest:*), oder kann mit dem Aktionscode 6 beendet werden.

Als zweites, optionales Argument kann ein Text iibergeben werden, der in
den Dateinamen der Wave-Datei iibernommen wird.

4 / PAUSE / Pause  Aufzeichnung pausieren.

5 / CONT / Cont Pausierte Aufzeichnung fortsetzen.

6 / END / End Aufzeichnung beenden, Wave-Datei speichern.
7 / DEL / Del Aufzeichnung abbrechen, Wave-Datei 10schen.

Die Aktionen 4 bis 7 interagieren mit der automatischen Aufzeichnungskontrolle des TasAlysers.
Beispielsweise pausiert der Aktionscode PAUSE auch eine automatisch gestartete Aufnahme, nicht
nur solche, die mit dem Aktionscode START gestartet wurden. END beendet jede laufende
Aufnahme, unabhéngig davon, wie sie gestartet wurde. Die Riickgabewerte der Aktionen 3 bis 7 sind
jeweils 1, wenn die Aktion ausgefiihrt wurde, und 0, wenn sie nicht ausgefiihrt werden konnte (z.B.
PAUSE, wenn gar keine Aufnahme lauft).

Der Aktionscode START hat keinen Effekt, wenn bereits eine Aufnahme l4uft.

Beispiel fiir die Verwendung: zunéchst wird eine Aufnahme gestartet, wobei der Text ,,MySong* Teil
des Dateinamens wird. Dann wird die Aufnahme pausiert, spéter fortgesetzt und schlieBBlich beendet.

WaveRecorderControl: REC MySong
WaveRecorderControl: PAUSE
WaveRecorderControl: 5

WaveRecorderControl: End

Innerhalb eines Priiflaufes konnen auch mehrere Aufnahmen ausgefiihrt werden. Der Dateiname der
Aufnahme wird nach den Regeln konstruiert, die im TasAlyser beim WaveRecorder-Modul festgelegt
werden. Wenn fiir den Dateinamen der Bestandteil ,,Zeitstempel ausgewahlt wird, dann wird die Zeit
des Beginns der Aufnahme verwendet (und nicht die Zeit des Beginns des Priiflaufs, wie es bei
automatischen Aufnahmen der Fall ist).

Discom Prifstandskommunikation 28.02.2024 Seite 30 von 36



Anhang: Serielle, Profibus und UDP-Kommunikation

Wie im ersten Teil dieser Dokumentation beschrieben, findet die Kommunikation zwischen dem
Rotas-System und der Priifstandssteuerung grundsétzlich durch den Austausch von Text-Nachrichten
statt.

Dieser Austausch kann iiber verschiedene Medien durchgefiihrt werden. Das einfachste, robusteste
und am weitesten verbreitete Medium in dieser Hinsicht ist eine normale RS232-Schnittstelle. Andere
iibliche Verfahren sind die UDP- und die Profibus-Kommunikation. Dieser Anhang enthélt Hinweise
beziiglich dieser Schnittstellen.

Kommunikation uber eine serielle Schnittstelle

Obwohl (oder weil) die serielle RS232-Schnittstelle aus den Anfangstagen der Computertechnik
stammt, ist sie an Einfachheit und Robustheit kaum zu iiberbieten. Dieses Erfolgskonzept hat seine
Fortsetzung im Universellen Seriellen Bus — USB — gefunden, der ja auch zur Anbindung der TAS-
Hardware verwendet wird. Selbst moderne Rechner, die keinen seriellen Schnittstellen-Anschluss
mehr eingebaut haben, kann man mit einem USB-nach-Seriell-Adapter leicht nachriisten. Und auch
die Ubertragungsgeschwindigkeit ist bei gegenwirtigen Computern kein Thema mehr: die kurzen
Textbotschaften der Steuerkommandos des Messsystems werden praktisch instantan iibertragen.

Die Einrichtung der seriellen Kommunikation im Messprogramm ist sehr einfach: 6ffnen Sie das
Andockfenster ,,Systemkonfiguration®, klappen Sie den Zweig ,,Auswertung™ (,,Evaluation®) aus, und
darin den Unterknoten ,,Kommandozentrale* (,,Command Center) — sieche auch die Abbildung auf
Seite 17. In diesem Bereich finden Sie das Modul fiir die serielle Schnittstelle (es tragt das Bild eines
Telefons):

Doppelklicken Sie auf diesen Eintrag, um das Fenster dieses Moduls zu 6ffnen:

%  Driicken Sie auf den Knopf Einstellungen, um die

serielle Schnittstelle zu parametrieren (COM-

Portnummer, Baud- A Ser _
Einstellungen Testausdruck Rate usw.). Die Serial Port Settings X

ublichen Ein-

Reset Schliefen stellungen sind Comm-Part No:

9600 Baud, no

‘

.
J.- Serielle Kommunikation

il

; . . Handshaking: —

Testen: parity, 8 Data Bits, |'-":"-'E |
1 StOp Blt, kell’l Seﬁlngs |5EDD.N.E‘.1 |
Handshaking: _

Versenden I [ Empfangen [] Append Newline
LISTX/ETX
Reset setzt die Cancel | [ Binary Transfer
S —————————————————

gewihlte serielle Manitor Comm

Schnittstelle zuriick. Beim Start des TasAlysers wird eine Fehler- [1all char's
meldung gezeigt, wenn die ausgewahlte Schnittstelle nicht
verfiigbar ist.

Um die Schnittstelle zu testen, konnen Sie im Eingabefeld unter Testen einen Text eingeben und auf
Senden driicken. Der Text wird dann {iber die serielle Schnittstelle ausgegeben. Wenn Sie
Empfangen driicken, wird stattdessen der Empfang des Textes simuliert.

Im Andockfenster ,,Ausgabe‘ wird die serielle Kommunikation protokolliert. Hier konnen Sie ablesen,
welche Texte verschickt und empfangen werden.

Sollte die serielle Kommunikation nicht auf Anhieb funktionieren, konnen Sie auch das Hilfspro-
gramm VcTerm zum Testen verwenden. Dieses finden Sie im Discom-Installationsordner, also in
C:\Programme\Discom\bin, C:\Program Files (x86)\Discom\bin oder entsprechend.

Discom Prifstandskommunikation 28.02.2024 Seite 31 von 36



Beenden Sie das Messprogramm, um die serielle Schnittstelle freizugeben, und starten Sie dann
VcTerm.exe.

Uber das Menii CommPort konnen Sie die Einstellungen der seriellen Schnittstelle setzen und danach
den Port 6ffnen. Jetzt wird im Hauptfenster von VcTerm alles wiedergegeben, was iiber die
Schnittstelle eintrifft, und jede Textzeile, den Sie eingeben und mit <Enter> abschliefen, wird iiber
die Schnittstelle weitergegeben.

Profibus/Profinet-Kommunikation

Zur Profibus/Profinet-Kommunikation werden die Messrechner mit einer CIF Profibus-Karte bzw.
CIFx Profinet-Karte der Firma Hilscher ausgestattet. Die entsprechende GSD-Datei erhalten Sie von
uns auf Anfrage.

Zunichst miissen Sie die Karte konfigurieren. Dazu verwenden Sie das Programm Sycon bzw. netx
der Firma Hilscher. Machen Sie folgende Einstellungen:

e Adressen und Bereiche fiir die Kommunikation miissen so eingestellt werden, wie von der
SPS vorgegeben. ,,Input und ,,Output™ sind in der Sicht der SPS zu verstehen. Wenn dort
zuerst ,,Input“ definiert wurde, muss das auch im Sycon-Programm so eingestellt werden.

e Der Pufferbereich fiir die Kommunikation muss geniigend grof3 gewihlt werden. Wenn Sie
nicht die Ubertragung von ganzen Messberichts-Texten planen, reicht eine PuffergroBe von 64
Bytes. Der Datentyp des Puffers (Bytes, Worter, Doppelwdérter) ist irrelevant®, muss aber auf
beiden Seiten gleich eingestellt werden.

o Kommunikations-Master: Sie miissen die Adresse der SPS angeben (die vermutlich der
Profibus-Master ist). Welchen Typ von Profibus-Karte sie an dieser Stelle wihlen, ist
irrelevant.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation der Firma Hilscher.

Die Kommunikation zwischen Priifstandssteuerung und TasAlyser funktioniert auch beim Profibus
iiber den Austausch von Texten. Die Texte werden in den Puffer geschrieben, und zwar in folgender
Weise:

Byte Byte Byte Byte Byte
0 1 2 3 N
Zidhler | Text- Nachrichten-Text 0
Lange
incl. 0 (ohne cr/If am Ende) (NULL)

Der sendende Kommunikationspartner schreibt zunichst den Text der Nachricht in den Puffer ab Byte
2. Der Text wird abgeschlossen durch ein Null-Byte. Im Byte 1 des Puffers wird die Gesamtlidnge des
Textes inklusive des Null-Bytes eingetragen.

Achtung: innerhalb des Textes diirfen keine Null-Bytes enthalten sein! Beispiel: wenn der Textpuffer
die Byte-Werte 65, 66, 67, 0, 68, 69, 0 enthélt, wird der TasAlyser nur den Text ,,ABC* sehen, selbst
wenn die Text-Lange als 7 angegeben ist. Ein Null-Byte terminiert den Text. Verwenden Sie den
Byte-Wert 32 (ASCII Leerzeichen), falls Sie den Text-Puffer initialisieren wollen. Der Textpuffer-
Inhalt 65, 66, 67, 32, 68, 69, 0 wird korrekt als ,,ABC DE* interpretiert.

Dann muss eine kurze Wartezeit (25 bis 50 Millisekunden, ein SPS-Zyklus 0.4.) abgewartet werden,
damit der Profibus den Inhalt des Puffers komplett {ibernimmt.

Danach wird der Zahler in Byte 0 des Puffers erhoht. (Nach Erreichen von 255 lduft der Zéhler um;
wichtig fiir die Kommunikation ist nur die Anderung des Zéhler-Wertes.) Durch die Anderung des

3 Beachten Sie: der Inhalt des Puffers ist immer gleich, unabhingig vom bei der Einrichtung behaupteten
Datentyp.
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Ziahler-Wertes wird die Nachricht freigegeben und dem Kommunikationspartner signalisiert, dass die
Nachricht vollstdndig im Puffer enthalten ist.

Achtung: in den Einstellungen des Profibus-Moduls in der TasAlyser-Software kann die Verwendung
des Zahlers deaktiviert werden. Wurde der Zahler irrtiimlich deaktiviert, so erscheinen vor den
Nachrichten-Texten ein bis zwei zuséitzliche Zeichen.
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Kommunikation uber UDP

Die Priifstandssoftware steuert das Messprogramm, indem sie UDP-Datenpakete an den Messrechner
und dort an einen bestimmten Port schickt. Die Nutzdaten der UDP-Pakete sind die Kommando-
Texte* (inklusive einem terminierenden Null-Byte). Die Nutzdaten-Linge ist also (mindestens) gleich
der Kommando-Lénge + 1. Das Messprogramm antwortet auf dieselbe Weise.

Im TasAlyser-Messprogramm miissen die IP-Adresse und der Empfangs-Port der Gegenseite wie auch
die eigene Port-Nummer eingestellt werden. Das Modul fiir die UDP-Kommunikation findet man {iber
die Systemkonfiguration in der Abteilung Auswertung unterhalb der Kommandozentrale:

fat ¥ i abc
----- Quelle
; Verarbeitung Durch einen Doppelklick auf das Modul im Systembaum 6ffnet
G Auswertung sich der Einstell-Dialog.
- :ﬁ) Main Thread Kabehverbindungen Jl" UDP Interface . &
[ '& Terminal
Lokaler Computer [ TasAlyser-Applikation
[ @ Scopes
Netzwerk-Adapter: ’LAN—Verbindung »| Port: 9601

....... Gemessene Werte
....... E Muosaikfenster

Partner-Computer / Steuerungs-Applikation

o Analyseergebnisse IP-Adresse oder Mame: 172, 16,43, 17 Port: 9802
....... ﬂg Bewertungsergebnis

....
(= '\_‘)‘ Kommandozentrale

.. [ Prayback-Steuerung Im oberen Feld Lokaler Computer konnen Sie die Port-Nummer
ablesen, auf der das TasAlyser-Programm auf Kommandos lauscht
(siche dazu die Anmerkung unten).

oG Geben Sie im unteren Bereich Partner-Computer die IP-Adresse
. [H] Automatischer Ablauf der Priifstandssteuerung ein, sowie den Port, auf dem die
G- gl Auswertezentrale Steuerung auf Nachrichten vom Messprogramm wartet. Statt der
o Bl Messungen archivieren... IP-Adresse konnen Sie auch den Namen des Partner-Computers

(ohne fithrende \\ 0.4.) eingeben.

Wenn das Messprogramm und die 4 UDP Interface ) |
Steuerungs-Software beide auf
demselben Computer laufen, sehen die
Einstellungen so aus:

Lokaler Computer f TasAlyser-Applikation

Metzwerk-Adapter: ’Loopbackpseudo-lnterfac_el -| Port: 9801

Partner-Computer [ Steuerungs-Applikation

Auch hier kénnten Sie statt der IP- IP-Adresse oder Name: 127.0.0.1 Port: 9602
Adresse 127.0.0.1 den Namen

LocaLhost verwenden.

Die Kommunikations-Ports sind prinzipiell frei wéhlbar. Der empfohlene Empfangs-Port fiir den
lokalen Computer / TasAlyser ist 9601. Dieser Port ist iblicherweise frei — siche ,,Liste der
standardisierten Ports* in der Wikipedia:

http://de.wikipedia.org/wiki/Liste der standardisierten Ports

Das TasAlyser-Messprogramm ,,lauscht* auf dem eingestellten Port, sobald es gestartet wird. Im
Ausgabe-Fenster wird (wie beim seriellen Interface) die Kommunikation protokolliert.

4 Die Texte werden in herkdémmlicher 8 Bit (ASCII) Codierung tibertragen, nicht in 16 Bit Unicode UTF-16 o.4.
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Hinweise zum Einstellen des Netzwerk-Adapters

Der Messrechner kann mit mehreren Netzwerk-Anschliissen ausgestattet sein, z.B. mehreren LAN-
Karten, Drahtlosnetzwerk, VPN und mehr. Einer davon muss fiir die UDP-Kommunikation
ausgewéhlt werden.

Der Dialog des UDP-Moduls bietet automatisch die Liste aller im System konfigurierten und aktiven
Netzwerk-Adapter an. Diese Auswahl wird eingeschrankt auf diejenigen Adapter fiir IPv4, da das
UDP-Modul selbst nur IPv4 verwendet.

Sie finden die Liste der Netzwerkadapter in der Systemkonfiguration (Control Panel) in der Abteilung
Netzwerk und Internet, Unterabteilung Netzwerk- und Freigabecenter (Angaben fiir Windows7;
auf englischen Systemen ,,Network and Sharing Center*). Hier wird die aktive Netzwerk-Verbindung
angezeigt. In der linken Spalte des Fensters findet sich die Funktion Adaptereinstellungen dndern.
Klicken Sie auf diesen Link, um zur Liste der verfiigbaren Netzwerkadapter zu gelangen.

Beim allerersten Start des TasAlysers auf einem Computer, und auch beim ersten Mal, wenn Sie einen
neuen Netzwerkadapter konfigurieren, wird der Windows Defender sich von Thnen die Erlaubnis
einholen, dass der TasAlyser liber Netzwerke kommunizieren darf:

@ Windows-Sicherheitshinweis [

@ Die Windows-Firewall hat einige Funktionen dieses

Programms blockiert.

Einige Features von TasAlyser executable wurden in allen dffentichen und privaten Metzwerken
von der Windows-Firewall blodsdert,

@ Mame; Tasilyser executable

Herausgeber: Discom GmbH

Pfad: C:'program files (x56) \discomibin'tasalyser.exe

Kommunikation von TasAlyser executable in diesen Netzwerken zulassen:
Private Netzwerke, beispielsweise Heim- oder Arbeitsplatznetzwerk

[] Gffentliche Netzwerke, z. B. in Flugh&fen und Cafés {nicht empfohlen,
da diese Metzwerke oftmals gar nicht oder nur geringfiigig geschiitzt sind)

Welche Risiken bestehen beim Fulassen eines Programms durch eine Firewall?

['&'Eugriﬁ'mlassen] [ Abbrechen

L

Diesen Zugriff miissen Sie zulassen, damit die UDP-Steuerung funktioniert.

Sollten Sie diese Erlaubnis aus Versehen verweigert haben, oder nicht sicher sein, dass die Einstellung
korrekt ist (z.B. weil die UDP-Kommunikation trotz korrekter Port-Einstellungen nicht funktioniert),
konnen Sie die Firewall-Einstellungen liber das Windows Control Panel iiberpriifen und korrigieren.
Wihlen Sie dazu im Windows Control Panel den Bereich ,,Update & Security*:

- Update & Security
R~ Windows Update, recovery,
backup
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In dieser Abteilung wahlen Sie die ,,Windows Security” und dort auf der rechten Seite den Bereich

,,Firewall & Network Protection®:

Update & Security

=~ Windows Update
M Delivery Optimization
¥ Windows Security

&

Backup

Troubleshoot

Recovery

Activation

Find my device

For developers

Windows Insider Program

Open Windows Security

Protection areas

Virus & threat protection
Mo actions needed

g Account protection
Mo actions needed

(‘B Firewall & network protection
Mo actions needed

) App & browser control
Y No actions needed

Device security
Mo actions needed

=
@

Device performance & health
Reports on the health of your device.

Family options
Vianage how your family uses their devices,

sh

Innerhalb von ,,Firewall & Network Protection klicken Sie rechts auf,,Allow an app through
firewall”. Dadurch 6ffnet sich ein neues Fenster mit einer Liste von Applikationen, die Netzwerk-
Kommunikation betreiben. Scrollen Sie bis zum TasAlyser executable und setzen das Hiakchen beim
entsprechenden Netzwerk-Typ — dies wird normalerweise das ,,private” Netzwerk sein:

Windows Security

Home

Virus & threat protection

Account protection

Firewall & network protection

App & browser control

Device security

Device performance & health

Family options

) Firewall & network p

Who and what can access your networks.

Be Domain network (active)

Firewall is on.

% Private network

Firewall is on.

23 Public network (active)

Firewall is on.

Allow an app through firewall

Network and Internet troubleshooter
Firewall notification settings
Advanced settings

Restore firewalls to default

Discom Prifstandskommunikation

WP Allowed apps

4 P > Control Panel > System and Security » Windows Defender Firewall > Allowed apps v o

Allow apps to communicate through Windows Defender Firewall
To add, change, or remove allowed apps and ports, click Change settings.

What are the risks of allowing an app to communicate? & Change settings

@ For your security, some settings are managed by your system administrator.

Allowed apps and features:

Name Domain  Private  Public  Group Policy
Ne
lake t No
executable [m] [m] No
executable [m] O Ne
executable [m] O Ne
executable [m] O Ne
executable O O Ne
executable m} [m] No
M teams.exe [m] Ne
Mteams.exe [m] [m] Ne
Teamviewer Remote Control Application O O Ne o
Details.. Remove
Allow another app...
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